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K
: Pos. Bezeichnung Pos. Description GD)
h: I min [:sec Rrpull B K Anzeige "Timer” K Display “Timer”
o G -— M L Anzeige “Modus Timer” L  Display “Mode Timer”
) M Symbol “SET TIME" M Symbol “SET TIME"
REMOTE ——— NI N Symbol “Remote” N  Symbol “Remote”
O  Anzeige ,Drehzahl O  Display ,Speed max./

SET 1/min max./Voreinstellung” presetting”

P Anzeige “Ist-Drehzahl” P Display "Actual-Speed”
BBBB-— (o) R Anzeige “Betriebsmodus” R Display “Operating mode”
I
P
Pos. Désignation Pos. Denominacion & Pos. Denominazione aD
K Affichage “Timer” K Pantalla “Temporizador” K Visualizzazione “Timer”
L Affichage “Modus Timer"” L Pantalla “Modo Temporizador” L Visualizzazione “Modalita Timer”
M Symbole “SET TIME"” M Simbolo “SET TIME" M Simbolo “SET TIME"
N  Symbole “Remote” N  Simbolo “Remote” N Simbolo “Remote”
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rotation/préréglage “ predeterminado” Preimpostazione”
P Affichage "vitesse de rotation réelle” P Pantalla “Velocidad real” P Visualizzazione “Velocita reale”
R Affichage “mode opérationnel” R Pantalla “Modo de funcionamiento” R Visualizzazione “Modalita operativa”
Mo3. O603HavYeHUne Item Designacao Poz. Oznaczenie
K 3HadeHwue Tarmepa K Display “Timer” K Wskazanie , Licznik czasu”
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P MHAavkaTop TekyLlel 4YacToThl P Display “Velocidade real” P Wskazanie ,Rzeczywista predkosc
BpaLLleHuns R Display “Modo de funcionamento” obrotowa”
R WMHaukatop pexwvma paboTs R Wskazanie , Tryb pracy”
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Konformitatserklarung

Wir erklaren in alleiniger Verantwortung, dass dieses Produkt den Bestimmun-
gen der Richtlinien 2014/35/EU, 2006/42/EG, 2014/30/EU und 2011/65/EU ent-
spricht und mit den folgenden Normen und normativen Dokumenten Uberein-
stimmt: EN 61010-1, -2-051, EN 61326-1, EN 60529 und EN 1SO 12100.

Warnhinweise

(Extrem) Geféhrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung
des Sicherheitshinweises zu Tod oder schwerer Verletzung
fihren kann.

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Sicher-
heitshinweises zu Tod oder schwerer Verletzung fuhren kann.

Gefahrliche Situation, bei der die Nichtbeachtung des Si-
cherheitshinweises zu leichter Verletzung fihren kann.

Weist z. B. auf Handlungen hin die zu Sachbeschadigungen
flihren konnen.

Weist auf Quetschgefahr flr Finger/Hande hin.

/\ WARNUNG
/\ VORSICHT

/\ HINWEIS

VORSICHT

Sicherheitshinweise

Zu lhrem Schutz
- Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Inbetriebnahme vollsténdig
und beachten Sie die Sicherheitshinweise.
- Bewahren Sie die Betriebsanleitung fir Alle zuganglich auf.
« Beachten Sie, dass nur geschultes Personal mit dem Gerat arbeitet.
- Beachten Sie die Sicherheitshinweise, Richtlinien, Arbeitsschutz und Unfall-
verhltungsvorschriften.
Tragen Sie lhre personliche Schutzausriistung ent-
sprgchend der Gerf)ahrenklasse des zu bearbeitgenden
Mediums. Ansonsten besteht eine Gefahrdung durch:
- Spritzen von Fliissigkeiten
- Herausschleudern von Teilen
- Erfassen von Korperteilen, Haaren, Kleidungs-
stliicken und Schmuck

- Verringern Sie die Hand-Arm-Schwingungsbelastung (Richtlinie 2002/44/
EG) bei Handbetrieb:
- Halten Sie den Probenbehalter moglichst senkrecht.
- Uben Sie nur soviel Druck aus wie fur den Mischvorgang erforderlich.
- Benutzen Sie bei hohen Probenzahlen Aufsatze fir mehrere Proben.

« Stellen Sie das Gerat frei auf einer ebenen, stabilen, sauberen, rutschfesten,
trockenen und feuerfesten Flache auf.

« Die Geratefufse mussen sauber und unbeschadigt sein.

Stellen Sie vor Inbetriebnahme eine geringe

Drehzahl ein. Steigern Sie die Drehzahl langsam.

- Falls sich die Schuttelbewegung des Gerates aufschaukelt (Resonanz),
reduzieren Sie die Drehzahl oder durchlaufen Sie den kritischen Bereich
schnellstmdglich.

« Reduzieren Sie die Drehzahl, falls
- Medium infolge zu hoher Drehzahl aus dem Gefafs spritzt

- unruhiger Lauf auftritt
- das Gerat durch dynamische Krafte zu wandern beginnt.

Achtung! Beim Wechseln der Aufsdtze besteht
AVORSICHT Quetschgefahr.



« Befestigen Sie Zubehorteile und aufgestellte GefédlBe gut, da sonst
Schittelgefale beschadigt oder herausgeschleudert werden kénnen.

« Prifen Sie vor jeder Verwendung Gerat und Zubehor auf Beschadigungen.

« Verwenden Sie keine beschadigten Teile.

« Platzieren Sie ein einzelnes Schittelgefal mittig und mehrere Schiittelgefale
gleichmaRig.

- Spitze, scharfkantige Geféa3e flhren an den Aufsatzen zu Abrieb.

m Beachten Sie eine Gefahrdung durch
- entziindliche Materialien
- Glasbruch infolge mechanischer Schiittelenergie.

- Bearbeiten Sie keine biologischen oder mikrobiologischen Medien.

« Bearbeiten Sie nur Medien, bei denen der Energieeintrag durch das
Bearbeiten unbedenklich ist. Dies gilt auch fir andere Energieeintrage, z.B.
durch Lichteinstrahlung.

m Betreiben Sie das Gerat nicht in explosionsgefahr-
deten Atmospharen, mit Gefahrstoffen und unter
Wasser.

« Sicheres Arbeiten ist nur mit Zubehor, das im Kapitel ,Zubehoér” beschrieben
wird, gewahrleistet.

- Montieren Sie das Zubehor nur bei gezogenem Netzstecker.

« Nach einer Unterbrechung der Stromzufuhr lauft das Gerat nicht von selbst wieder an.

« Im Betrieb kann sich das Gerat erwarmen.

Zum Schutz des Gerdtes

» Spannungsangabe des Typenschildes muss mit Netzspannung Ubereinstimmen.
« Das Gerat darf nur mit dem originalen Steckernetzteil betrieben werden.

« Vermeiden Sie StoRe und Schldge auf Gerat oder Zubehor.

« Das Gerat darf nur von einer Fachkraft gedffnet werden.

Auspacken

Auspacken

- Packen Sie das Geréat vorsichtig aus
- Nehmen Sie bei Beschadigungen sofort den Tatbestand auf (Post, Bahn
oder Spedition)

Lieferumfang

- MS 3 control

- Netzteil

- Standardaufsatz MS 3.1
- Universalaufsatz MS 3.3
- Einhandeinsatz MS 1.21

- Mikrotiteraufsatz MS 3.4
- Reagenzglaseinsatz MS 1.32
- Betriebsanleitung

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Verwendung

» zum Mischen von FlUssigkeiten
- Touch-Betrieb fur einzelne Gefalde
- Dauer-Betrieb fir einzelne oder mehrere Gefafse

Verwendungsgebiet

Laborahnliche Umgebung im Innenbereich in Forschung, Lehre, Gewerbe oder
Industrie.

Der Schutz flr den Benutzer ist nicht mehr gewahrleistet:

- Wenn das Gerat mit Zubehor betrieben wird, welches nicht vom Hersteller
geliefert oder empfohlen wird.

- Wenn das Gerat in nicht bestimmungsgemaliem Gebrauch entgegen der
Herstellervorgabe betrieben wird.

- Wenn Veranderungen am Gerat oder Leiterplatte durch Dritte vorgenommen
werden.



Inbetriebnahme

Betriebsmodi
Modus A Modus B
(mit Drehzahlbegrenzung (ohne Drehzahlbegrenzung,
Touchbetrieb max. 3000 1/min rB max. 3000 1/min rB
,(\Tsrt;tﬁndardaufsatz . iy
mit/ohne Timer
Dauerbetrieb max. 1300 1/min ﬂ max. 3000 1/min rg
(mit allen Aufsdtzen) / aAo . .
mit/ohne Timer
Einstellungen | Aktion Display
1| Netzstecker

des Netzsteckers betriebsbereit

einstecken %M -A® Das Gerdt ist nach Einstecken

2| Gerat mEmes
einschalten e B BB B
Intro
(6§ E BE 8 8088
Die zuletzt eingestellten Werte X |-| i
(Drehzahl und Timer) werden . |_| EEITE
gespeichert. Beim Einschalten
befindet sich das Gerat immer A mn HE0
im Modus A U iiau
3| Betriebsarten ModusA D E E —I :.:._-
Betriebsart "Touchbetrieb” |
Touchbetrieb Drehzahl bis 3000 1/min ﬂ El ) =
+JIJuUUI3000
Occ 1 =
Modus A 4 —
aiiﬁ:)emeb op Betriebsart "Dauerbetrieb” l-' l
Drehzah! bis 1300 1/min AN I D D _'EUG
w |
4| Drehzahl [T
einstellen @ B 83 D e |
™ m
a U 16D




w

1| Timer einstellen /

Einstellung Timer e
ime
verdndem Modus Timer min:sec

gewinschte Zeit einstellen

©
?m’“ L Bestatigen
]

[
Countdown lauft: |-| Dn Ll R
L Nach Ablauf des Countdown U U
ertont 3x ein akustisches Signal | 3 mm
™ 130U 310
Wechselin er Gerét ausschalten
Modus himin
Gerdt enschalten: |—| |-| n
et - Taste "Set Time" gedriickt halten U |_|
ime er
und zusétzlich Taste "Power" .
driicken (\- : D 1300
52| Ohne Timer (1]
arbeiten DD D
Zeitwert=0, kein Countdown
0130
12NN
13Uy
[T
- -
Zeitwert=0, kein Countdown, o
Gerét in Betrieb .| 3 [
T 15UUE0

6| Modus wechseln A=B

Pger Gerat ausschalten
é Gerdt einschalten: i -
Taste "Start/Stop" gedriickt haften 1
I m
]

5D ! und zusétzlich Taste "Power” it ]
driicken 3000
Modus B
Betriebsarten “Touch" und
"Dauerbetrieb”

Drehzahl bis 3000 1/min

B=A A Gerét ausschaiten und
wieder einschalten, siehe 1




Zubehor

Verwendungsmaoglichkeiten und zulédssige Drehzahlbereiche der Aufsatze:

Bezeichnung Beschreibung Ident- Nr. | Touch- | Dauer- | Drehzahl-bereich | Modus
betrieb | betrieb (rpm)
MS 3.1 - FUr Reagenzglaser und kleine GefalSe bis @ 50 mm 3426300 X - 0/100-3000 Aund B
\ Standardaufsatz - X 0/100-1300 A
~—~ - X 0/100-3000 B
= \ MS3.3 - Fur verschiedene Schaumstoffeinsatze 3426600 - X 0/100-1300 A
) Universalaufsatz 0/100-3000 B
s, MS 3.4 - Fur eine Mikrotiterplatte 3426400 - X 0/100-1300 A
Mikrotiteraufsatz
MS 3.5 - Fur eine 96-well PCR-Platte 3428000 - X 0/100-1300 A
PCR-Plattenaufsatz
MS 3.51 - Zum Einsetzen in den PCR-Plattenaufsatz 3428700 - X 0/100-1300 A
PCR-Platteneinsatz
MS 1.21 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz L001540 - X 0/100-1300 A
Einhandeinsatz 0/100-3000 B
MS 1.30 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz 25005776 - X 0/100-1300 A
Reagenzglaseinsatz | - Fir 24 Reagenzglaser @ 6 mm
MS 1.31 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz 1001840 - X 0/100-1300 A
Reagenzglaseinsatz | - Fir 14 Reagenzgldser 10 mm
MS 1.32 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz L001850 - X 0/100-1300 A
Reagenzglaseinsatz | - Fir 6 Reagenzglaser @12 mm
MS 1.33 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz L001860 - X 0/100-1300 A
Reagenzglaseinsatz | - Fir 4 Reagenzglaser @16 mm
MS 1.34 - Zum Einsetzen in den Universalaufsatz L001830 - X 0/100-1300 A

Reagenzglaseinsatz | - Zum Anbringen von beliebigen Bohrungen




Wechsel der Aufsatze

Verwendung der Einsatze

N
Weiteres Zubehor
«PC1.2 - Adapter
« PC2.1 - Analogkabel
« labworldsoft®, ab Version 5.0 « Software

Schnittstellen und Ausgange

Das Gerat ist auf der Geraterlckseite mit einem 9-poligen SUB-DBuchse
stecker ausgerustet.

Serielle Schnittstelle RS 232 C

Die serielle Belegung der Buchse kann dazu verwendet werden, das Gerat ex-
tern mittels PC und geeigneter Anwendungsprogramme, z.B. labworldsoft®,
ab Version 5.0 zu steuern.

Konfiguration der seriellen Schnittstelle RS 232 C

« Die Funktion der Schnittstellenleitung zwischen
Laborgerat und Automatisierungssystem sind eine
Auswahl aus den in der EIA-Norm RS234C, entsprech-
end DIN 66020 Teil 1 spezifizierten Signale. Die Belegung 14
der Signaleist dem Bild zu entnehmen.

« Fir die elektronischen Eigenschaften der Schnittstellen
und die Zuordnung der Signalzustande gilt die Norm GND
RS 232 C, entsprechend DIN 66259 Teil 1.

« Ubertragungsverfahren: Asynchrone Zeichen(ibertragung in Start-Stop Betrieb.

- Ubertragungsart: Voll Duplex

« Zeichenformat: Zeichenerstellung gemaf Datenformat in DIN 66022 flir
Start-Stop Betrieb. 1Startbit; 7 Zeichenbits; 1Paritatsbit (grade=Even); 1Stopbit.

- Ubertragungsgeschwindigkeit: 9600 Bit/s

« Datenflusssteuerung: keine

RxD

Befehlssyntax

Fir den Befehlssatz gilt folgendes:

« Die Befehle werden generell vom Rechner (Master) an das Laborgerat
(Slave) geschickt.

« Das Laborgerat sendet ausschlieSlich auf Anfrage. Auch Fehlermeldungen
konnen nicht spontan vom Laborgerat an den Rechner (Automati
sierungssystem) gesendet werden.

+ Die Befehle und Parameter, sowie aufeinanderfolgende Parameter werden
durch wenigstens eine Leerzeile getrennt. (Code: hex 0x20)

+ Jeder einzelne Befehl inklusive Parameter und Daten und jede Antwort
werden mit CR LF abgeschlossen (Code: hex 0xOD und 0x0A) und haben
eine maximale Lange von 80 Zeichen.

« Das Dezimaltrennzeichen in einer FlieBkommazahl ist der Punkt
(Code: hex Ox2E).



Die vorhergehenden Ausflhrungen entsprechen weitgehend den Empfehlun-
gen des NAMUR-Arbeitskreises (NAMUR-Empfehlungen zur Ausfiihrung von
elektrischen Steckverbindungen fur die analoge und digitale Signaltbertr-
gung an Labor-MSR Einzelgeraten (Rev. 1.1).

Ubersicht der verfiigbharen NAMUR - Befehle
Verwendete AbkUlrzungen:

X,y = Numerierungsparameter (Integerzahl)

M = Variablewert, Integerzahl

n = Variablewert, FlieBkommazahl

X =4 Drehzahl

Verbindung Laborgerat - PC

Zur Verbindung zwischen Laborgerat und PC sind von IKA folgende Adapter
und Adapterkabel erhéltlich.

PC 2.1 Kabel

Das Kabel PC 2.1 wird zur Verbindung der 9-poligen Buchse zum PC bendtigt.

PC 1.2 Adapter
Der PC 1.2 Adapter wird zur Verbindung der 9-poligen Buchse mit einer
8fach-seriellen Schnittstelle (25-poliger Stecker) benétigt.

Eine Stérung wahrend des Betriebes wird durch eine Fehlermeldung im Display

1*: Betriebsart A

2*: Betriebsart B

*0: Manueller Betrieb ohne Stérung

*1: Automatischer Betrieb Start
(ohne Stérung)

*2: Automatischer Betrieb Stop
(ohne Stérung)

<0: Fehlercode: (-1)

-3:Er3

-83: Falsche Paritat

-84: Unbekannter Fehler

-85: Falsche Befehlsreihenfolge

-86: Ungultiger Sollwert

-87: Nicht genligend Speicher

NAMUR Befehle Funktion Anzeige
zusatzlich

IN_PV_X X=4 | Lesen des Ist-Wertes Fehlermeldungen
OUT_SP_Xn X=4 | Setzen des Ist-Wertes auf n (maxi-

mal bis zur Drezahlobergrenze) ’
IN_SP_X X=4 | Lesen des gesetzten Ist-Wertes angezeigt.
START_X X=4 | Einschalten der Gerate- (Remote) Remote

Funktion i
STOP_X X=4 | Ausschalten der Geratefunktion Remote h "" 3

Die mit OUT_SP_X gesetzte Variable

bleibt erhalten.
RESET X=4 | Ausschalten der Geratefunktion Gehen Sie dann wie folgt vor:
STATUS Ausgabe des Status - Spannungsversorgung unterbrechen

- Korrekturmafnahmen treffen
- Gerat erneut starten

Fehler code | Ursache Folge Korrektur

Motor blockiert

Er3 - Schitteltisch wird in der Be- Gerat aus
wegung behindert

- Interner Fehler

Lasst sich der Fehler durch die beschriebenen MafSnahmen nicht
beseitigen oder wird ein anderer Fehlercode angezeigt

- wenden Sie sich bitte an die Serviceabteilung

- senden Sie das Gerat mit einer kurzen Fehlerbeschreibung ein




Instandhaltung

Das Gerat arbeitet wartungsfrei.
»% (L) Ziehen Sie zum Reinigen den Netzstecker.

Reinigen Sie IKA-Gerate nur mit von IKA freigegebenen Reinigungsmittel:

Diese sind (tensidhaltiges) Wasser und Isopropanol.

- Tragen Sie zum Reinigen des Gerates Schutzhandschuhe.

- Elektrische Gerate dirfen zu Reinigungszwecken nicht in das Reinigungsmittel
gelegt werden.

- Beim Reinigen darf keine Feuchtigkeit in das Gerat dringen.

- Bevor eine andere als die vom Hersteller empfohlene Reinigungs- oder Dekon-
taminierungsmethode angewandt wird, hat sich der Benutzer beim Hersteller zu
vergewissern, dass die vorgesehene Methode das Gerat nicht zerstort.

Ersatzteilbestellung
Bei Ersatzteilbestellungen geben Sie bitte Folgendes an:

- Geratetyp

- Fabrikationsnummer des Gerates, siehe Typenschild

- Positionsnummer und Bezeichnung des Ersatzteiles, siehe Ersatzteilbild und
-liste, siehe www.ika.com.

Reparaturfall
Bitte senden Sie nur Gerate zur Reparatur ein, die gereinigt und frei

von gesundheitsgefahrdenden Stoffen sind.

Fordern Sie hierzu das Formular ,Unbedenklichkeitsbescheinigung” bei
IKA an oder verwenden Sie den download Ausdruck des Formulares auf der
IKA Website www.ika.com.

Senden Sie im Reparaturfall das Gerat in der Originalverpackung zurck.
Lagerverpackungen sind flr den Ruckversand nicht ausreichend. Verwenden
Sie zusatzlich eine geeignete Transportverpackung.

Technische Daten

Steckernetzteil
Input

Output

Schutzklasse

Schdttler
Betriebsspannung

Leistungsaufnahme Normal-Betrieb
Leistungsaufnahme Standby-Betrieb

Motor-Leistungsabgabe
Antrieb
Drehzahlbereich

Drehzahleinstellung
Drehzahlanzeige
Schittelhub
Schittelbewegung
Zulassige Einschaltdauer
Timer Modus Sekunden
Modus Minuten

Anzeige Timer

Zul. Umgebungstemperatur
Zul. rel. Feuchte

Schutzart nach DIN EN 60529
Verschmutzungsgrad
Uberspannungskategorie
Schnittstelle

Gerateeinsatz Uber NN

Hz
Vdc

%

°C
%

100 ... 240
0,8
50/60

24
24 (Limited power source)
2 (doppelt isoliert) [O]

24

800

20

2

8

EC - Motor

0/100 ... 3000
einstellbar in 10er-Schritten
Drehknopf frontseitig
digital

4,5

horizontal, kreisférmig
100

1 sec ... 59 min 59 sec
1 min ... 59 h 59 min
digital

+5 ... +40

80

P21

2

1l

RS 232

max. 2000



Abmessung (B x T x H) mm 148 x 205 x 63
ohne Aufsatz

Gewicht ohne Beladung kg 3,16

Max. Beladung inkl. Aufsatz kg 0,5

Technische Anderungen vorbehalten!

Gewabhrleistung

Entsprechend den IKA-Verkaufs-und Lieferbedingungen betragt die
Gewahrleistungszeit 24 Monate. Im Gewabhrleistungsfall wenden Sie sich
bitte an lhren Fachhandler, oder senden Sie das Gerat unter Beifligung

der Lieferrechnung und Nennung der Reklamati-onsgriinde direkt an unser
Werk. Frachtkosten gehen zu Ihren Lasten.

Die Gewabhrleistung erstreckt sich nicht auf VerschleifSteile und gilt nicht fur
Fehler, die auf unsachgemafe Handhabung und unzureichende Pflege und
Wartung, entgegen den Anweisungen in dieser Betriebsanleitung, zurlickzu-
fuhren sind.




Source language: German
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Declaration of conformity

We declare under our sole responsibility that this product corresponds to the re-
gulations 2014/35/EU, 2006/42/EC, 2014/30/EU and 2011/65/EU and conforms
with the standards or standardized documents EN 61010-1, -2-051, EN 61326-1,
EN 60529 and EN 1SO 12100.

Warning symbols

Indicates an (extremely) hazardous situation, which, if
not avoided, will result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not

A WARNING avoided, can result in death, serious injury.

Indicates a potentially hazardous situation, which, if not

/\ cAuTION avoided, can result in injury.

Indicates practices which, if not avoided, can result in

A NOTICE equipment damage.

Indicates crushing risk of fingers/hand.

CAUTION

Safety instructions

For your protection
+ Read the operating instructions in full before starting up and fol-

low the safety instructions.

- Keep the operating instructions in a place where they can be accessed by
everyone.

« Ensure that only trained staff work with the appliance.

« Follow the safety instructions, guidelines, occupational health and safety
and accident prevention regulations.

Wear your personal protective equipment in accor-
dance with the hazard category of the medium to
be processed. Otherwise there is a risk of:

- splashing liquids
- projectile parts
- body parts, hair, clothing and jewellery getting caught.
+ Keep hand/arm vibration to a minimum (Directive 2002/44/EC) when ope-
rated manually:
- Keep the sample container as vertical as possible.
- Only exert the minimum pressure necessary for the mixing process.
- Use attachments for multiple samples when there is a large number of
samples.

» Set up the appliance in a spacious area on an even, stable, clean, non-slip,

dry and fireproof surface.

* The feet of the appliance must be clean and undamaged.

Before starting the device set a low speed.
& el Gradually increase the speed.
« If the shaking movement of the appliance increases (resonance), reduce the
speed or pass through the critical phase as quickly as possible.
+ Reduce the speed if
- the medium splashes out of the vessel because the speed is too high

- the appliance is not running smoothly
- the appliance begins to move around because of dynamic forces.

Caution! Risk of crushing when changing attach-
A\ cAuTION |



« Firmly secure the accessories and vessels in place, otherwise shaking vessels
could be damaged or projected out.

+ Check the appliance and accessories beforehand for damage each time you
use them. Do not use damaged components.

« Position one single shaking vessel in the centre and several shaking vessels
so that they are evenly spread out.

« Sharp edged vessels cause wear debris on the attachments.

m Beware of the risk of
- flammable materials
- glass breakage as a result of mechanical shaking
power

+ Do not work with biological or microbiological media.

+ Only process media that will not react dangerously to the extra energy pro-
duced through processing. This also applies to any extra energy produced
in other ways, e.g. through light irradiation.

m Do not operate the appliance in explosive atmo-
spheres, with hazardous substances or under
water.

- Safe operation is only guaranteed with the accessories described in the
"Accessories” chapter.

« Always disconnect the plug before fitting accessories.

« The appliance does not start up again automatically following a cut in the
power supply.

« The appliance may heat up when in use.

For protection of the equipment

» The voltage stated on the nameplate must correspond to the mains voltage.
» The device must only be operated with the original plug-in power supply unit.
« Protect the appliance and accessories from bumps and impacts.

» The appliance may only be opened by experts.

Unpack

Unpack

- Please unpack the device carefully

- In the case of any damage a fact report must be set immediately (post, rail
or forwarder)

Delivey scope

- MS 3 control

- Power supply

- Standard attachment MS 3.1
- Universal attachment MS 3.3
- One-hand insert MS 1.21

- Microtiter attachment MS 3.4
- Test tube insert MS 1.32
- Operating instructions

Correct use

Use

» For mixing liquids
- Touch mode for single test tubes
- Continuous mode for single or several vessels

Range of use

Indoor environments similar to that a laboratory of research, teaching, trade
or industry.

The safety of the user cannot be guaranteed:

- if the device is operated with accessories that are not supplied or
recommended by the manufacturer.

- if the device is operated improperly or contrary to the manufacture’s
specifications.

- if the device or the printed circuit board are modified by third parties.




Commissioning

Operating modes

Mode A Mode B
(with speed limiter) (without speed limiter)

Touch mode max. 3000 1/min ( ) max. 3000 1/min rﬂ
%‘tg s]t)andard attachment 3000~ 3000~

with/without timer
Continuous mode max. 1300 1/min \ ", | max. 3000 1/min (E
(with all attachments) 4 3/:)0 2000~

with/without timer

Setting Action Display

1| Plugging in the

mains plug %M ~[@® The unit s ready for service

when the mains plug has been
plugged in

2| Switching on BBB 8 memE
Power

é Introductory screen e

et i |
ﬁ HB B B

L
The values which were previously HII-I
set (speed and timer) are stored. U l_l

The mode will always be set to A .-
when the device is powered on

3| Setting the
operating modes

Mode A n ] —|
Operating mode "Touch" ’
Speed upto 3000 1/min () e
(‘ ﬂuuuam
Mode A l_l 3 —l
Change to tart Operating mode |_| |
continuous mode éﬁ “Continuous" operation . |
Speed upto 1300 1/min (I 3
peecup r : | ||_| 1300
4| Speed

Touch mode

adjustment @ G e 3 D




Setting Timer /
Change Timer
Setting

i

Mode Timer min:sec

Set the desired time

Confirm

Countdown runs

An audible signal will be given:
three times when the count-
down is complete

Changeto Switch off the device
modehmin
Keep the button “Set Time” l l
i power | pressed and also press the ' '
é button "Power".
12NN
J 1300
52| Operation Em
without l ' l " I
timer setting Value "Time"=0, T
no countdown U U U
|_| 1 1mi
]
1300
Value "Time"=0,
1m0 |
no countdown, p—
Device in operation '_‘ '_' S
-,
T |
(S b [ M ET
6 | Change mode A-—B Switch off the device e
"
Switch on:
fown  Keep the button "Start/Stop” m [ imn |
3 pressed and also press the S u 3|-|r||—|
button "Power" o uuy
Mode B
Operating modes "Touch" and I I IIIIII
“Contionuous operation" »
Speed upto 3000 1/min l '
-, S
B—A e Switch off the device and (T E n 1NN
switch on again, see 1 1o |_| lal_ll_l




Accessories

Possible uses and permitted speed ranges of attachments:

Designation Description Ident- Nr. | Touch mode | Continuous mode | Speed range (rpm) | Mode
MS 3.1 - For test tubes and small vessels upto | 3426300 X - 0/100-3000 Aand B
Standard attachment | @ 50 mm - X 0/100-1300 A
~—~ - X 0/100-3000 B
MS 3.3 - For different rubber foam inserts 3426600 - X 0/100-1300 A
J Universal attachment 0/100-3000 B
MS 3.4 - For one microtiter plate 3426400 - X 0/100-1300 A
Microtiter attachment
MS 3.5 - For one 96-well PCR-plate 3428000 - X 0/100-1300 A
PCR-Plate attachment
MS 3.51 - For inserting into the PCR-Plate attachment | 3428700 - X 0/100-1300 A
PCR-Plate insert
MS 1.21 - For inserting into the universal attachment | LO01540 - X 0/100-1300 A
One-hand insert 0/100-3000 B
MS 1.30 - For inserting into the universal attachment | 25005776 - X 0/100-1300 A
Test tube insert - For 24 tubes @ 6 mm
MS 131 - Forinserting into the universal attachment | L001840 - X 0/100-1300 A
Test tube insert - For 14 test tubes g 10 mm
MS 132 - For inserting into the universal attachment | L001850 - X 0/100-1300 A
Test tube insert - For 6 test tubes @ 12 mm
SN MS133 - Forinserting into the universal attachment | LO01860 - X 0/100-1300 A
Test tube insert - For 4 test tubes g 16 mm
MS 1.34 - For inserting into the universal attachment | LO01830 - X 0/100-1300 A

Test tube insert

- You can make holes as you like




Changing attachments

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Using inserts

7N

Other accessories

«PC1.2 - Adapter

« PC2.1 « Analog cable
« labworldsoft®, from version 5.0 on « Software

Interface and output

The device is equipped with a 9-pin SUB-D connector on the rear side of the
device.

Serial interface RS 232 C

The serial assignment of the socket can be used to control the device exter-
nally by means of a PC and a suitable application program, e.g. labworld-
soft®, from Version 5.0 on.

Configuration of the serial interface RS 232 C

« The function of the interface line between the laboratory
device and the automation system is a selection of the
signals specified in EIA Standard RS 232 C, corresponding
to DIN 66020 Part 1. For the assignment of the signals, ™D
please refer to the illustration.

- Standard RS 232 C applies to the elctronic proerties of
the interfaces and the assignment of signal states inac-
cordance with DIN 66259 Part1.

« Transmission procedure: Asynchronous character transmission in start-stop mode

« Type of transmission: full duplex

« Character format: Character creation according to the data format in DIN
66022 for start-stop mode. 1start bit; 7 character bits; 1parity bit (even); 1 stopbit.

« Transmission speed: 9600 Bit/s

« Data flow conrol: no

RxD

sO O O O O
O O O O

GND

Instruction Syntax

Here applies the following:

« The instructions are generally sent from the processor (master) to the
laboratory instrument (slave).

«The laboratory instrument exclusively sends on demand of the processor.
Even error codes cannot be spontaneously communicated from the labora-
tory instrument to the processor (automatic system).

- Instructions and parameters as well as subsequent parameters are separat-
ed by at least one blank. (Code: hex 0x20)

« Each individual instruction including parameters and data as well as each
reply are terminated with CR LF (Code: hex 0xOD and 0x0A) and have a
maximum lenght of 80 characters.

« The decimal separator in a floating point number is the point (Code: hex
0X2E).




The above statements largely correspond with the recommendations of the
NAMUR-Association. (NAMUR-recommendations for the desing of electric
plug connections for the analog and digital signaltransmission to laboratory-
MSR individual units. Rev. 1.1)

Overview of the NAMUR-Instructions
Abbreviations:

X,y = numbering parameter (integer number)
M = value of variable, integer number

n = value of variable, floating point number
X =4 speed

Communication laboratory device - PC

The communication of the laboratory device and the PC requires the following
adapter and cables, available by IKA.

PC 2.1 Cable

This cable is required to connect the 9-pin connector to a PC.

PC 1.2 Adapter

This adaptor is required to connect the 9-pin connector to an 8-way serial
interface (25-pin plug).

Any malfunctions during operation will be identified by an error message

NAMUR instruction FUNCTION Display
additional
IN_PV_X X=4 | Reading the real-value Error code
OUT_SP_Xn X=4 | Setting the actual value to n up to a
maximum of the set upper speed limit .
IN_SP_X X=4 | Reading the set rated value on the display.
START_X X=4 | Starting the instrument’s- (Remote) | Remote
function I
STOP_X X=4 | Switching off the instrument func- | Remote h ""
tion. Variables set with OUT_SP_X
are maintained.
RESET X=4 | Switching off the instrument function Proceed as follows in such cases:
STATUS Display of status - Disconnect power supply
1*: Mode A - Carry out corrective measures
2*: Mode B

*0: manual operation without fault

*1: automatic operation Start
(without fault)

*2: automatic operation Stop
(without fault)

<0: error code: (-1)

-3 Er3

: wrong parity

:unknown instruction

: wrong instruction sequence

- invalid rated value

: not sufficient storage space

- Restart devicen

Error code | Cause Effect Correction
Er3 - The movement of the Motor Switch off the
agitation tabel is obstructed | blockage | device
- Internal fault

If the actions described fail to resolve the fault or another error code is dis-
played then take one of the following steps:

- Contact the service department

- Send the device for repair, including a short description of the fault.



Maintenance

The appliance is maintenance-free.

_,% @ For cleaning, disconnect the main plug!

Use only cleaning agents which have been approved by IKA to clean the

devices: water (containing surfactant) and isopropy! alcohol.

- Wear protective gloves while cleaning the devices.

- Electrical devices may not be placed in the cleansing agent for the purpose of
cleaning.

- Do not allow moisture to get into the device when cleaning.

- If a different cleaning or decontamination method than the method defined
by IKA is planned, the user must ascertain with IKA that this method does not
damage the device.

Spare parts order

When ordering spare parts, please give:

- Machine type

- Manufacturing number, see type plate

- Item and designation of the spare part, see spare parts diagram and spare
parts list, see www.ika.com.

Repair

Please only send devices in for repair that have been cleaned and are
free of materials which might present health hazards.

For this, use the “certificate of compliance” form which you can obtain
from IKA or can download a version for printing from the IKA website at
www.ika.com.

If your appliance requires repair, return it in its original packaging. Storage
packaging is not sufficient when sending the device - also use appropriate
transport packaging.

Technical data

Power supply
Input

Output

Protection class

Shaker
Operating voltage

Power consumption, normal operation
Power consumption, standby operation
Motor-output power

Drive

Speed range

Speed adjustment

Speed display
Agitation stroke
Shaking motion
Perm duration of operation
Timer mode seconds

mode minutes
Timer display
Perm ambient temperature
Perm. relative humidity
Protection type acc. to DIN EN 60529
Contamination level
Overvoltage category
Operation at a terrestrial altitude
Interface

Hz
Vdc

mm

%

°C
%

100 ... 240
0.8
50/60

24
24 (Limited power source)
2 (double insulated) [O]

24

800

20

2

8

EC - motor

0/100 ... 3000
adjustable in tens steps
rotating knob in front
of the device

digital

4.5

horizontal, circular
100

1 sec ... 59 min 59 sec
1 min ... 59 h 59 min
digital

+5 ... +40

80

IP 21

2

Il

max. 2000

RS 232




Dimensions (W x D x H) mm 148 x 205 x 63
without attachment

Weight without supported load kg 3.16

Max. supported load incl. attachment kg 0.5

Subject to technical changes!

Warranty

In accordance with IKA warranty conditions, the warranty period is 24
months. For claims under the warranty please contact your local dealer.
You may also send the machine direct to our works, enclosing the delivery
invoice and giving reasons for the claim. You will be liable for freight costs.

The warranty does not cover wearing parts, nor does it apply to faults resulting
from improper use or insufficient care and maintenance contrary to the instruc-
tions in this operating manual.
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Déclaration de conformité

Nous déclarons sous notre propre responsabilité que ce produit est conforme
aux réglementations 2014/35/UE, 2006/42/CE, 2014/30/UE et 2011/65/UE et
en conformité avec les normes ou documents normalisés suivant EN 61010-1,
-2-051, EN 61326-1, EN 60529 et EN ISO 12100.

Explication des symboles

Situation (extrémement) dangereuse dans laguelle le non
respect des prescriptions de sécurité peut causer la mort ou
des blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non respect des prescrip-

A SO tions de sécurité peut causer la mort ou des blessures graves.

Situation dangereuse dans laquelle le non respect des pre-

A (IR scriptions de sécurité peut causer des blessures graves.

/\ AvIs

ATTENTION

Indique par exemple les actions qui peuvent conduire a
des dommages matériels.

Indique un risque d'écrasement des doigts/de la main.

Consignes de sécurité

Pour votre protection
- Lisez intégralement la notice d’utilisation avant la mise en service et respec-

tez les consignes de sécurité.

- Laissez la notice a portée de tous.

« Attention, seul le personnel formé est autorisé a utiliser I'appareil.

- Respectez les consignes de sécurité, les directives, ainsi que les prescriptions
pour la prévention des accidents du travail.

Portez votre équipement de protection personnel
selon la classe de danger du milieu a traiter. Sinon,
vous vous exposez a des danger:

- aspersion de liquides

- éjection de piéces

- happement de parties du corps, cheveux, habits
et bijoux.

- Réduisez les vibrations soumises au systeme main-bras (directive 2002/44/
CE) lors de I'utilisation manuelle:
- tenez le récipient contenant I'échantillon le plus verticalement possible.
- exercez une pression semblable a celle nécessaire pour le pro cessus de
mélange, pas plus.
- utilisez des supports pour plusieurs échantillons lorsque leur nombre est élevé.
« Placez I'appareil en aire spacieuse sur une surface plane, stable, propre, non
glisssante, séche et ininflammable.
« Les pieds de |'appareil doivent étre propres et en parfait état.

Diminuez le régime avant 'utilisation Augmentez
A an el doucement le régime.

« Si le mouvement de secousse de |'appareil s‘accroit (résonance), réduisez le
régime ou passez le plus rapidement possible la zone critique.
« Réduisez le régime si
- le milieu est aspergé hors du récipient a cause d'un régime trop élevé
- le fonctionnement est irrégulier
- 'appareil commence a se déplacer en raison des forces dyna miques.

Attention ! Il existe un risque d'écrasement lors du
A LA changement d’échantillon.



« Fixez les accessoires et les récipients, sous peine d’endommager ou d'éjecter
les récipients agitateurs.

« Avant toute utilisation, controlez I'état de I'appareil et des accessoires.

« N'utilisez pas les pieces endommagées.

« Placez un récipient agitateur au centre et plusieurs récipients agitateurs
répartis de maniere réguliere.

« Les récipients coupants et pointus entrainent I'abrasion des supports.

m Vous vous exposez a des dangers par

- les matériaux inflammables
- les bris de verre causés par I'énergie mécanique
des secousses.
« Ne traitez pas des milieux biologiques ou microbiologiques.
« Ne traitez que des milieux pour lesquels I'apport d'énergie pendant I'opéra-
tion ne pose pas probléme. Cela vaut aussi pour les autres apports d‘éner-
gie, comme la radiation lumineuse par ex.

« La sécurité de I'appareil n'est assurée qu‘avec les accessoires décrits dans le
chapitre , Accessoires”.

» Montez les accessoires uniquement lorsque I'appareil est débranché.

- Aprés une coupure de I'alimentation électrique, I'appareil ne redémarre pas seul.

« En fonctionnement, I'appareil peut s'échauffer.

N'utilisez pas I'appareil dans les atmosphéres explo-
sives, avec des matiéres dangereuses et sous |'eau.

Pour la protection de I'appareil

« L'indication de tension de la plaque d'identification doit correspondre avec
la tension du réseau.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu’avec I'alimentateur d’origine.

« Evitez les coups sur |'appareil et les accessoires.

« Seules les personnes spécialisees sont autorisées a ouvrir I'appareil.

Déballage

Déballage

- Déballez I'appareil avec précaution
- En cas de dommage, établiez immediatement un constat correspondant
(poste, chemins de fer ou transporteur)

Volume de livraison

- MS 3 control

- Bloc d"alimentation

- Support standard MS 3.1
- Support universel MS 3.3
- Insert MS 1.21

- Support pour microtiter MS 3.4
- Portoir pour tubes a essaisMS 1.32
- Mode d'emploi

Utilisation conforme

Utilisation

» Sert a mélanger des liquides
- Mode ,, Touch” pour tubes a essais individuels
- Mode ,,Continu” pour un ou plusieurs récipients

Domaine d’'application

Environnement de type laboratoire, en intérieur, en recherche, enseignement,
artisanat ou industrie.

La protection de I'utilisateur n'est plus assurée dans les cas suivants :

- L'appareil est utilisé avec des accessoires non fournis ni recommandés par
le fabricant.

- L'appareil est utilisé de maniére non conforme, sans respecter les consignes
du fabricant.

- Des modifications ont été apportées a I'appareil ou au circuit imprimé par
des tiers.



Mise en service

Mode de fonctionnement

Mode A Mode B
(avec limitation de vitesse de rotation) | (sans limitation de vitesse de rotation)
Mode de fonctionnement “Touch” | max. 3000 1/min ( o) max. 3000 1/min r ey
(avec support de standard MS 3.1) 30W; 30W§

avec/sans minuteur

Mode de fonctionnement “Continu” | max. 1300 1/min max. 3000 1/min r

(avec touts les supports)

g 2)
8
8/ =,

130

avec/sans minuteur

Réglage Action Affichage
1| Connectezla % B s
. -@ L'appareil est prétafonctionner
prisedesecteur M Qe aprésavoirconnectélaprisede
secteur
= 5 0988 =
I: il ‘ S
e é Introduction ;:'-
mBEBB Bges
Lesdemiéresvaleursréglées i E 3
vitesse derotation etle minuteur) e TVE
sontaffichées. l—' U
Apréslamiseen marchede "
lappareil lemode esttoujours A. ) | |E|D
3| Réglezlemode Mode A mm
defonctonnement Mode defontionnement
"Intermittent”
vitesse derotationjusquia - I
30001/min - s 3UUU3DUD
e
o 0221 =
Mode defontionnementContinu" Aan
Vitesse derotationjusquia | S
13001/min - | L 1300
4| Reéglagedela o
e 0230 =
'
a 0 1e0




51| Réglezleminuteur/
Changezlaré g{e‘
dur:ﬁwrreghge = Mode"Minuteur' minsec
@
Réglezletemps souhaité
©
gl;fe Confirmez
Lecompteareboursréglé
a e nnny =
éw Unefoisle comptearebours UU'I_' ) m—
mln.euns;gnalmeretemt (A% |3|_||_| 1300
troisfois
Changezlemode Poyer Eteignezlapparel
du minuteuren é
humin Alumezlapparei nnnS o
st 4 Maintenirlebouton‘Settime” ([ i
enfoncéet presserle bouton oy D 1300
“Power |
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"y 1300
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Accessoires

Possibilités d'utilisation et plages de régimes autorisées des supports:

Insert pour tubes a essais

- Cette utilisation permet le percage de divers alésages

Désignation Déscription Id.- Nr. | Mode "Touch” | Mode “Continu” | Plage de vitesse (rpm) | Mode
MS 3.1 - Pour tubes a essais et petit récipients jusqua | 3426300 X - 0/100-3000 AetB
Support standard 2 50 mm - X 0/100-1300 A

_ X 0/100-3000 B
- Pour inserts de mousse differents 3426600 - X 0/100-1300 A
0/100-3000 B
o MS 3.4 - Pour une plaque de microtitration 3426400 - X 0/100-1300 A
~ Support universel
MS 3.5 - Pour une plaque 96-well PCR 3428000 - X 0/100-1300 A
Support pour plaque PCR
MS 3.51 - Pour mise en place dans le support pour| 3428700 - X 0/100-1300 A
Insert pour support pour | plaque PCR
plaque PCR
MS 1.21 - Pour mise en place dans le support unilatéral | L001540 - X 0/100-1300 A
Insert 0/100-3000 B
MS 1.30 - Pour mise en place dans le support unilatéral | 25005776 - X 0/100-1300 A
Insert pour tubes a essais | - Pour 24 tubes a essais @ 6 mm
MS 1.31 - Pour mise en place dans le support unilatéral | LO01840 - X 0/100-1300 A
Insert pour tubes a essais | - Pour 14 tubes a essais @ 10 mm
MS 1.32 - Pour mise en place dans le support unilatéral | L001850 - X 0/100-1300 A
Insert pour tubes a essais | - Pour 6 tubes a essais @ 12 mm
MS 1.33 - Pour mise en place dans le support unilatéral | LO01860 - X 0/100-1300 A
Insert pour tubes a essais | - Pour 4 tubes a essais @ 16 mm
MS 1.34 - Pour mise en place dans le support unilatéral | LO0O1830 - X 0/100-1300 A




Changement des supports

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Utilisation des inserts

Autres accessoires

«PC1.2 - Adaptateur

« PC2.1 « Cable analogique
« labworldsoft®, a partir de la version 5.0+ Software

Interface et sorties

L'appareil est équipé a I'arriere d'une prise SUB-D a 9 poles.

Interface sérielle RS 232 C

L'affectation série du connecteur peut étre aussi utilisée pour la commande ex-
terne de I'appareil au moyen d'un ordinateur et d'un programme d'utilisateur
approprié, p. ex. labworldsoft®, a partir de la version 5.0.

Configuration de I'interface sérielle RS 232 C

+ La fonction de la ligne d'interface entre I'appareil de
laboratoire et le systeme d'automatisation est constituée
par une sélection de signaux spécifiés dans la norme EIA
RS234C, conformément a DIN 66020 1e partie. L'occu
pation des signaux est indiquée dans l'illustration.

« Pour les caractéristiques électroniques des interfaces et
I'attribution des états de signaux, la norme RS 232 C,
conformément & DIN 66259 1e partie, est d'application.

» Procédure de transmission: Transmission de caracteres
asynchrone en mode start-stop.

» Mode de transmission: duplex intégral

« Format de signaux: Ecriture des caracteres conformé ment au format de
données sous DIN 66022 pour mode start-stop. 1 bit start; 7 bits de caractére;
1 bit de parité (grade=Even); 1 bit stop.

« Vitesse de transmission: 9600 Bit/s

« Contréle du flux de données:non

Syntaxe d’instructions

La structure des instructions se présente sous la forme suivante:

« Les instructions sont généralement transmises par |'ordinateur (Maitre) a
I'appareil de laboratoire (Esclave).

« L'appareil de laboratoire transmet exclusivement sur demande de I'ordina-
teur. Les messages d’erreur eux-mémes ne peuvent pas étre spontanément
émis par I'appareil de laboratoire a I'ordinateur (systéme d'automatisation).

« Les instructions et les paramétres, ainsi que les paramétres successifs, sont
séparés par au moins un caractéere espace (Code: hex 0x20).

+ Chaque instruction, y compris les parametres et les données, et chaque
résponse s'achévent par CR LF (Code: hex OxOD et 0x0A) et comptent au
maximum 80 caracteres.

+ Les décimales présentes dans un nombre a virgule flottante sont séparées
par un point (Code: hex 0x2E).



Les dispositions ci-dessus sont, dans une large mesure, conformes aux recom-
mandations du groupe de travail NAMUR (Recommandations, de NAMUR
relatives a la réalisation des connexions électriques male-femelle destinées a
la transmission de signaux analogiques et numériques a des équipments de
commande et de contréle des procédés de laboratoire. (Rev. 1.1).

Apercu des instructions NAMUR
Abréviations employées:

X,y = parametre de numérotation (nombre entier)
M = variable, nombre entier

n = variable, nombre a virgule flottante

X = 4 vitesse de rotation

Instruction NAMUR Fonction Indication
suplément.
IN_PV_X X=4 | Lecture de la valeur réelle
OUT_SP_Xn X=4 | Sélectionner la valeur réelle n sans
dépasser la limite supérieure réglée
de la vitesse de rotation
IN_SP_X X=4 | Lecture de la vitesse réelle sélectionnée
START_X X=4 | Activation de la fonction (a distance) | Remote
de I'appareil
STOP_X X=4 | Désactivation de la fonction de Remote
I'appareil. La variable déterminée par
OUT_SP_X est maintenue.
RESET X=4 | Désactivation de la fonction de I'appareil
STATUS Edition de I'état

1*: Mode de fonctionnement A

2*: Mode de fonctionnement B

*0: Exploitation manuelle sans incident

*1: Exploitation automatique Start
(sans incident)

*2: Exploitation automatique Stop
(sans incident)

<0: Code d’erreur: (-1)

-3:Er3

-83: erreur de parité

-84: parité inconnue

-85: séquence d'instructions erronée

-86: valeur théorique non valide

-87: mémoire disponible insuffisante

Communication lI'appareil laboratoire - PC

Un cable et un adapteur sont fournis comme accessoire pour la communica-
tion de I'appareil laboratoire et PC.

PC 2.1 Cable

Ce cable est utilisé pour la liaison du connecteur 9 péles a un PC.

PC 1.2 Adaptateur

Cet adaptateur est nécessaire a la liaison du connecteur 9 pdles a une inter-
face série a 8 connexions (connecteur a 25 pdles).

Message d’erreur

Tout dysfonctionnement pendant I'utilisation est matérialisé par un
message d'erreur a |'affichage.

Ce

Procédez alors comme suit:

- Coupez I'alimentation en tension
- Prenez des mesures correctives

- Redémarrez I'appareil

Code d'erreur | Cause Conséquence | Correction
Er3 - Mouvement de la table | Blocage du Couper
d'agitation génée par une | moteur I'appareil

influence extérieure
- Panne interne a l'appareil

Si le défaut persiste aprés les mesures prescrites ou si un autre code d'erreur
s'affiche

- Adressez-vous au département de service

- Envoyez |'appareil avec un bref descriptif de I'erreur.



Entretien

L" appareil ne nécessite pas d’entretien.

*% @ Pour le nettoyage, débrancher la fiche secteur.

Ne nettoyez les appareils IKA qu’avec des produits de nettoyage approuvés par
IKA : Eau avec adjonction de tensioactif / isopropanol.

- Porter des gants de protection pour nettoyer I'appareil.

- Ne jamais déposer les appareils électriques dans du détergent pour les nettoyer.

- Lors du nettoyage, aucune humidité ne doit pénétrer dans I'appareil.

- Avant d’employer une méthode de nettoyage et de décontamination autre que
celle conseillée par le fabricant, I'utilisateur doit s'assurer auprés du fabricant
que la méthode prévue n'est pas destructive pour I'appareil.

La commande de pieces de rechange

Lors de la commande de pieces de rechange, veuillez indiquer

- le type de I'appareil

- le numéro de fabrication, voir la plague d'identification

- le numéro de position et la désignation de la piece de rechange, voir le tab-
leau des pieces de rechange et catalogue des pieces de rechange, voir
www.ika.com.

Réparation
N’envoyer pour réparation que des appareils nettoyés et exempts

de substances toxiques.

Utiliser pour cela le formulaire « Certificat de régularité » fourni par IKA ou
imprimer le formulaire téléchargeable sur le site Web d'IKA: www.ika.com.
Si une réparation est nécessaire, expédier |'appareil dans son emballage
d’origine. Les emballages de stockage ne sont pas suffisants pour les réexpé-
ditions. Utiliser en plus un emballage de transport adapté.

Caractéristiques techniques

Bloc d'alimentation
Input

Output
Protection class

Agitateur
Tension de réseau

Puissance absorbée en
fonctionnement normal
Puissance absorbée en en veille
Puissance fournie moteur
Entrainement

Plage de la vitesse de rotation

Réglage de la vitesse de rotation

Indication de la vitesse de rotation

Mouvemont de lever
Mouvement vibratoire
Admiss.durée de mise en circuit
Minuteur mode secondes

mode minutes
Affichage minuteur
Admiss. température ambiante
Admiss. humidité ambiante (rel.)

Degré protection selon DIN EN 60529

Degré de pollution
Catégorie de surtension
Interface

Hz
Vdc

Vdc

=

rom

mm

%

°C
%

<

100 ... 240
0,8
50/60

24
24 (Limited power source)
2 (isolation double) [O]

24
800
20

2

8

EC - moteur

0/100 ... 3000

réglage par graduation dizaine
bouton rotatif frontal
digital

4,5

horizontal, circulaire
100

1 sec ... 59 min 59 sec
1 min ... 59 h 59 min
digital

+5 ... +40

80

IP 21

2

Il

RS 232



Hauteur max. d'utilisation m max. 2000

de I'apapareil
Dimensions totals (L x p x h) mm 148 x 205 x 63
sans support
Poids sans charge kg 3,16
Max. charge incl. support kg 0,5

Sous réserve de modifications techniques!

Garantie

Conformément aux conditions de garantie IKA, la durée de garantie s'éleve
a 24 mois. En cas de recours en garantie, veuillez vous adresser a votre four-
nisseur spécialisé. Vous pouvez également envoyer directement I'appareil a
notre usine en joignant votre facture et I'exposé des motifs de réclamation.
Les frais d’expédition sont a votre charge.

La garantie ne s'étend pas aux piéces d’usure et n’est pas valable en cas de
défauts dus a une utilisation non conforme et un soin et un entretien insuf-
fisants, allant a I'encontre des recommandations du présent mode d‘emploi.




Traduccién del idioma original
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Declaracion de conformidad

Declaramos bajo nuestra propia responsabilidad que este producto cumple
las disposiciones de las directivas 2014/35/UE, 2006/42/CE, 2014/30/UE

y 2011/65/UE y es conforme con las normas y los documentos normativos
siguientes: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 y EN ISO 12100.

Explicacion de simbolos

Situacion (extremadamente) peligrosa en la que la no ob-
servacion de las advertencias de seguridad puede provocar
la muerte o una lesion grave.

Situacion peligrosa en la que la no observacion de las adverten-
cias de seguridad puede provocar la muerte o una lesion grave.

Situacion peligrosa en la que la no observacién de las adver-
tencias de seguridad puede provocar una lesion leve.

PELIGRO

/I\ ADVERTENCIA

/I\ PRECAUCION
AVISO Alude,v por ejemplo, a acciones que pueden provocar dafos
materiales.

PRECAUCION Indica un riesgo de aplastamiento de los dedos o las manos.

ii

Indicaciones de seguridad

Para su proteccion

+ Lea todas las instrucciones de uso antes de la puesta en marcha y
siga siempre las instrucciones de seguridad.

» Mantenga estas instrucciones de uso en un lugar al que todos puedan
acceder facilmente.

+ AsegUrese de que el aparato sea utilizado Unicamente por personal debida-
mente formado y cualificado.

« Siga siempre las advertencias de seguridad, las directivas legalesque corres-
pondan y las normativas sobre proteccion laboral y prevencion de accidentes.

Lleve siempre el equipo de proteccion que correspon-
daala clas?e de peCIigfo del rf)Iuido que \(l‘aya a marﬁpu-
lar. De lo contrario, puede sufrir daios debido a:
- a salpicadura de liquidos
- la caida de piezas o componentes
- el aplastamiento de partes del cuerpo, cabello,
ropa o joyas
» Reduzca la sobrecarga de movimiento de manos y brazos (directiva
2002/44/CE) durante el funcionamiento manual:
« En la medida de lo posible, mantenga el contenedor de muestras en posi-
cion vertical.
« Ejerza Unicamente la presion necesaria para el proceso de mezcla.
« Si hay un alto numero de muestras utilice soportes para varias muestras.
« Coloque el aparato en una area espaciosa e superficie horizontal, estable,
limpia, protegida frente a deslizamientos, seca e ignifuga.
« Las patas del aparato deben estar limpias y libres de desperfectos.

A PRECAUCION Aumente la velocidad lentamente.

« Si el movimiento de agitacion del aparato provoca resonancias, reduzca la
velocidad o pase la fase critica lo mas rapidamente posible.
+ Reduzca la velocidad si
- el fluido salpica del tubo de ensayo debido a la existencia de una velocidad
muy alta
- el aparato presenta un funcionamiento inestable
- el aparato empieza a bandearse debido a las fuerzas dinamicas.



Atencao! Perigo de esmagamento durante a substi-
tuicao das ligacoes.
« Fixe firmemente os acessorios e recipientes colocados para evi tar danos
ou projeccao acidental dos recipientes de agitagdo.
« Antes de usar, verifique a eventual existéncia de vicios no equi pamento
ou nos respectivos acessorios. Nao utilize pegas danifi cadas.
+ Se usar um recipiente de agitacdo Unico cologue-o no centro, se usar
varios recipientes de agitacdo disponhaos de modo a fica rem equilibrados.
+ Recipientes pontiagudos ou com arestas vivas provocam abraséo nos suportes.

m Cuidado com os riscos decorrentes de:
- uso de materiais inflamaveis
- ruptura de vidro por accdo de forcas mecanicas
de oscilacao.

+ N&o trabalhe com meios biologicos ou microbioldgicos.

» Trabalhe apenas com meios cujo contributo energético no pro cesso de tra-
balho é irrelevante. O mesmo também se aplica a outros tipos de energia pro-
duzida por outros meios, como por exemplo, através da irradiacao de luz.

m Nao use o aparelho em atmosferas explosivas, com

substancias perigosas ou debaixo de agua.

+ O funcionamento seguro do aparelho s6 é garantido se for usado com os
acessorios descritos no capitulo “Acessérios”.

+ Desligue a ficha da corrente antes de montar os acessorios.

« Apos interrupgao de corrente, o aparelho ndo aeeanca de novo.
« Durante o funcionamento, o aparelho pode aquecer demasiado.

Para seguranca do aparelho

+ O valor de tenséo indicado na placa de caracteristicas do modelo deve
coincidir com o valor da tensdo de rede.

+ O aparelho deve ser posto a funcionar, exclusivamente, com o alimen
tador com a tomada original.

« Evite choques e pancadas violentas no aparelho e nos acessérios.

+ A abertura do aparelho é permitida, exclusivamente, a pessoas especiali zadas.

Desembalaje

Desembalaje

- Desembale el aparato con cuidado

- Si observa algun desperfecto, realice de inmediato un registro completo de
los hechos y notifiquelos como corresponda (correos, ferrocarril o empresa
de transportes).

Volumen de suministro

- MS 3 control

- Blogue de alimentacion

- Plataforma estandar MS 3.1

- Plataforma universal MS 3.3

- Suplemento para una mano MS 1.21

- Plataforma de microtitulacién MS 3.4

- Suplemento para tubos de ensayo
MS 1.32

- Instrucciones de uso

Uso previsto
Utilizacion
» para mezclar liquidos

- Funcionamiento tactil para recipientes individuales
- Servicio continuo para uno o mas recipientes

Ambito de utilizaciéon
Espacios interiores similares a laboratorios en el ambito de la investigacion, la
docencia, el comercio o la industria.

La seguridad del usuario no se puede garantizar:

- si el aparato se usa con accesorios que no han sido suministrados o recomendados
por el fabricante

- si el aparato se utiliza no conforme con el uso previsto en contra de las
especificaciones del fabricante

- si terceras personas realizan modificaciones al equipo o a la placa de circuitos
impresos.



Puesta en servicio

Modos de funcionamiento

Modo A

(con limite de velocidad,

Modo B

(sin limite de velocidad)

Modo de funcionamiento | Méax. 3000 rpm ra Max. 3000 rpm r "
tactil 3000~ 3000~
(con plataforma estdndar MS 3.1)

con/sin temporizador
Servicio continuo Max. 1300 rpm \ Max. 3000 rpm rﬂ
(con todas las plataformas) 1;)0 . oﬁg

con/sin temporizador

Configuracion | Accion Pantalla
1 Con};ecfiar el % ~@@® Haparatoquedalistoparael
enchuie Cv/\jlr fundonamiento después
de enchufarlo a la red eléctrica.
2| Encender P | [T T
aparato ¢ -
o = oo
M™BEED &=
Los Ultimos valores ajustados
(velocidad y temporizador) se .
guardan. Durante el encendido,
el aparato se encuentra siempre (Y n _. \CM
enelmodoA. i U 10
3| Modosde EmEm
fundonamiento Mo “Tactl” D EE _=
Modod Modo de funcionamiento “Tact
lodo de
Velocidad de hasta 3000 pm ) =—
\ "
I:;ionam\emo r L3000
ERER
]
Cambiar al servicdo tart Modo A .
contino o Modo “Funcionamiento continuo I
Velocidad de hasta 1300 rpm D a0
150U
4| Austarla EmER
velocidad @ —
Lo |
no
]




5.1| Ajustar temporizador/
Modificar ajuste e
del temporizador Modo Temporizador min:seg
®
Ajustar tiempo deseado
©

?K,S\z Confirmar
X EEEE
Cuenta atras en marcha: { I B{ ’ l_! Sl

:Z’; Una vez transcurrida la cuenta
atras, se escucha 3 veces una (Y | 3 M
sefial acUistica 212001300

Cambioal J Apagar aparato
modo h:min
@ Encender aparato:
Mantenga pulsada la teda
me ey “Set Time" (Ajustar tiempo) y;
é ademés, pulse la tea
“Power” (Alimentacion).

o

2| Trabajar sin
temporizador
Valor de tiempo =0, sin cuenta
atrés

Valor de tiempo =0, sin cuenta
atrés aparato en funcionamiento

6 | Cambiar modo A—B

er Apagar aparato
Encender aparato:
Mantenga pulsada la teda

i A “Start/Stop” (Iniciar/Detener) y,
D ademés, pulse la tecia
@_ é “Power” (Aimentacion).
Modo B
Modos de funcionamiento

"Tactil" y “Senvicio continuo”
Velocidad de hasta 3000 rpm

B —=A ! Apague el aparato y,
acontinuadion, vuelva a
encenderlo; véase punto 1




Accesorios

Opciones de uso y margenes de velocidad permitidos para las plataformas:

Suplemento para tubos

Para practicar los orificios que se

Denominacién Descripcion N° de identi- | Modo de funciona- | Servicio | Margen de veloci- | Modo
ficacion miento tactil continuo | dad (rpm)
MS 3.1 - Para tubos de ensayo y pequefios reci- | 3426300 X - 0/100-3000 AyB
Plataforma estandar pientes de hasta 50 mm de didmetro - X 0/100-1300 A
- X 0/100-3000 B
MS 3.3 - Para diferentes insertos de gomaes- | 3426600 - X 0/100-1300 A
Plataforma universal puma 0/100-3000 B
MS 3.4 - Para una placa de microtitulacion 3426400 - X 0/100-1300 A
Plataforma de microti-
tulacién
MS 3.5 - Para una placa de PCR de 96 pocillos | 3428000 - X 0/100-1300 A
Plataforma para placas
de PCR
MS 3.51 - Para su uso en la plataforma para | 3428700 - X 0/100-1300 A
Suplemento para placas placas de PCR
de PCR
MS 1.21 - Para su uso en la plataforma universal | LO0O1540 - X 0/100-1300 A
Suplemento para una 0/100-3000 B
mano
MS 1.30 - Para su uso en la plataforma universal | 25005776 - X 0/100-1300 A
Suplemento para tubos - Para 24 tubos de ensayo de 6 mm de
de ensayo diametro
Suplemento para tubos - Para su uso en la plataforma universal | LO01840 - X 0/100-1300 A
de ensayo MS 1.31 - Para 14 tubos de ensayo de 10 mm
de didmetro
Suplemento para tubos - Para su uso en la plataforma universal | LO0O1850 - X 0/100-1300 A
s = de ensayo MS 1.32 - Para 6 tubos de ensayo de 12 mm de
U didmetro
== MS 1.33 - Para su uso en la plataforma universal | LO01860 - X 0/100-1300 A
- Suplemento para tubos - Para 4 tubos de ensayo de 16 mm de
- de ensayo diametro
@ MS 1.34 - Para su uso en la plataforma universal | LO01830 - X 0/100-1300 A

de ensayo

deseen

w
(o)}




Cambio de las plataformas

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Utilizacién de los insertos

7N\

Otros accesorios

- PC1.2

- PC2.1

« labworldsoft®, a partir de la
version 5.0

- Adaptador
» Cable analdgico
« Software

Interfaces y salidas

El aparato esta equipado en su parte posterior con una hembrilla SUB-D de 9 patillas.

Interfaz serie RS-232 C

La asignacion en serie de la hembrilla puede utilizarse para controlar el aparato
externamente mediante un PC y programas de aplicacion adecuados, como
labworldsoft®, a partir de la versién 5.0.

Configuracion de la interfaz serie RS-232 C

La funcién del conducto de interfaz entre el aparato de laboratorio y el sistema de
automatizacion representa una seleccion de las sefiales espe-
cificadas en la norma EIA RS-234C, segun DIN 66020, parte 1.
Puede consultar la asignacion de las sefiales en la imagen.
Para las caracteristicas electrénicas de las interfaces y para 14
la asignacion de los estados de las sefiales, se aplica la
norma RS 232 C, segun DIN 66259, parte 1.

Procedimiento de transferencia: Transferencia asincrona de
caracteres en el modo de inicio y detencion.

Tipo de transferencia: Duplex completo

Formato de caracteres: Representacion de caracteres segun el formato de da-
tos en DIN 66022 para el modo de inicio y detencién. 1 bit de inicio, 7 bits de
caracteres; 1 bit de paridad (grado=par); 1 bit de parada.

« Velocidad de transferencia: 9600 bits/s

« Control del flujo de datos: ninguno

RxD

sO O O O O
O O O O

Sintaxis de comandos

Para la sentencia de comandos se aplica lo siguiente:

- Por lo general, los comandos se envian del PC (Master, maestro) al aparato
(Slave, esclavo).

El aparato de laboratorio realiza envios exclusivamente si asf se solicita. Ni
siquiera los mensajes de error pueden enviarse de forma espontanea del
aparato de laboratorio al PC (sistema de automatizacion).

Los comandos, los pardmetros y los pardmetros consecutivos se separan
mediante al menos una linea en blanco. (cédigo: hex 0x20).

Cada comando individual, incluidos los parametros y los datos, asi como
cada respuesta, se finalizan con CR LF (codigo: hex 0xOD y OxOA) y tienen
una longitud maxima de 80 caracteres.

El separador decimal en un nimero de coma flotante es el punto (cédigo:
hex Ox2E).



Las versiones anteriores corresponden mayoritariamente a las recomendacio-
nes del grupo de trabajo NAMUR (recomendaciones NAMUR para la realiza-
cion de conexiones de enchufe eléctricas para la transferencia de sefiales ana-
logicas y digitales en aparatos individuales de medicion, control y regulacion
para uso en laboratorio, rev. 1.1).

Vision global de los comandos NAMUR disponibles
Abreviaturas utilizadas:

X,y = Parametros de numeracion (nimero entero)

M = Valor de variable, nimero entero

n = Valor de variable, nimero de coma flotante

X = 4 Velocidad
Comandos Funcién Display
NAMUR (Pantalla) adi-
cionalmente
IN_PV_X X=4 | Lectura del valor real
OUT_SP_Xn X=4 | Establecimiento del valor real a n (maximo
hasta el limite superior de velocidad)
IN_SP_X X=4 | Lectura del valor real establecido
START_X X=4 | Activacion del funcionamiento (remoto) del Remote
aparato
STOP_X X=4 | Desactivacion del funcionamiento del aparato | Remote
La variable establecida con OUT_SP_X se
mantiene.
RESET X=4 | Desactivacién del funcionamiento del aparato
STATUS Presentacion del estado

1*: Modo de funcionamiento A

2*: Modo de funcionamiento B

*0: Funcionamiento manual sin averias

*1: Inicio del funcionamiento automatico
(sin averias)

*2: Deteccion del funcionamiento automatico
(sin averias)

<0: Codigo de error: (-1)

-3:Er3

-83: Paridad incorrecta

-84 Error desconocido

-85: Secuencia de comandos incorrecta

-86: Valor nominal no valido

-87: No hay memoria suficiente

Conexion entre el aparato de laboratorio y el PC

IKA ofrece adaptadores y cables adaptadores para realizar la conexion entre el
aparato de laboratorio y el PC.

Cable PC 2.1

El cable PC 2.1 se necesita para conectar la hembrilla de 9 patillas al PC.
Adaptador PC 1.2

El adaptador PC 1.2 se necesita para conectar la hembrilla de 9 patillas a una
interfaz serie 6ctuple (conector de 25 patillas).

Mensajes de error

Si se produce una averia durante el servicio, esto se indica mediante un men-
saje de error en la pantalla.

Ce

Proceda tal como se indica a continuacién:

- Desconecte el suministro eléctrico.

- Tome las medidas correctivas que procedan.
- Reinicie el aparato.

Codigo de | Causa Consecuencia | Correcciéon

error

Er3 - La mesa agitadora no puede | Motor Aparato
moverse bien debido a la bloqueado apagado
presencia de obstaculos.
- Error interno

Si no es posible eliminar el fallo aplicando las medidas descritas

0 si aparece otro codigo de error, proceda tal como se indica a continuacion:
- Pongase en contacto con el departamento de servicio técnico.

- Envie el aparato a reparacion con una breve descripcion del error.



Mantenimiento

El aparato no requiere mantenimiento.

»% @ Desenchufe el aparato antes de su limpieza.

Limpie los aparatos IKA solamente con los detergentes aprobados por IKA: Agua

con componentes tensioactivos / Isopropanol.

- Use guantes protectores durante la limpieza del aparato.

- Los aparatos eléctricos no deben introducirse en el detergente para
propositos de limpieza.

- Evite que penetre humedad en el aparato durante las operaciones de
limpieza.

- Si se utiliza un método de descontaminacion distinto de los recomendados
por el fabricante, el usuario debera ponerse en contacto con el fabricante
para asegurarse de que el método previsto no dafiara el aparato.

Pedido de piezas de repuesto
Al realizar un pedido de piezas de recambio indique lo siguiente:
- Tipo de aparato
- Numero de serie del aparato, ver placa de caracteristicas
- Numero de posicion y descripcion de la pieza de repuesto;
véase imagenes y lista de piezas de repuesto; visite la pagina www.ika.com.

Reparacion

Los aparatos que requieren reparaciéon deben enviarse limpios y sin
sustancias que constituyan un riesgo para la salud.

Solicite a tal fin el formulario “Certificado de no objecion” a IKA, o descargue
el formulario en la pagina web de IKA, ubicada en la direccion www.ika.com.
Devuelva el aparato que requiere reparacion en su embalaje original. Los
embalajes para almacenamiento no son suficientes para la devolucion. Utilice
ademas un embalaje de transporte adecuado.

Datos técnicos

Blogue de alimentacion
Entrada

Salida

Clase de proteccion

Agitador
Tensién de servicio

Consumo de potencia en el
modo de funcionamiento normal
Consumo de potencia en el

Hz
Vdc

VCC
mA

W

modo de funcionamiento en espera W

Consumo de potencia del motor
Accionamiento
Margen de velocidad

Ajuste de la velocidad

Indicador de velocidad

Carrera de agitacion
Movimiento de agitacion
Tiempo de conexion admisible
Temporizador del modo segundos
Modo minutos

Indicador del temporizador
Temperatura ambiente permitida
Humedad relativa permitida
Clase de proteccion segun

DIN EN 60529

Grado de contaminacion
Categoria de sobretensién

W

m

mm

%

100 ... 240
0,8
50/60

24
24 (fuente de alimentacion limitada)
2 (doble aislamiento) [O]

24
800

20

2

8

Motor EC

0/100 ... 3000

ajustable en pasos de 10
Botdn en la parte frontal
digital

4,5

horizontal, circular

100

1 seg ... 59 min 59 seg
1 min ... 59 h 59 min
digital

+5 ... +40

80

IP 21



Interfaz RS-232
Altitud geogréafica de servicio

sobre el nivel del mar m max. 2000
Dimensiones (an x pr x al) mm 148 x 205 x 63
sin plataforma

Peso sin carga kg 3,16

Méx. carga incluida la plataforma kg 0,5

Reservado el derecho de introducir modificaciones técnicas.

Garantia

Segun las condiciones de compra y entrega de IKA, la garantia tiene una
duracion total de 24 meses. Si se produce un caso de garantia, pongase en
contacto con su proveedor, o envie el aparato directamente a nuestra fabrica
adjuntando la factura y mencionando las causas de la reclamacién. Los costes
de transporte correran a su cargo.

La garantia no se aplica a piezas de desgaste ni tampoco a errores que teng-
an su causa en un manejo inadecuado o en un cuidado y mantenimiento
insuficientes que no cumplan lo dispuesto en este manual de instrucciones.
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Dichiarazione di conformita

Dichiariamo sotto la nostra piena responsabilita che questo prodotto
soddisfa le disposizioni delle direttive 2014/35/UE, 2006/42/CE, 2014/30/UE
e 2011/65/UE ed e conforme alle seguenti norme e ai seguenti documenti
normativi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 e EN ISO 12100.

Spiegazione dei simboli

Questo simbolo indica informazioni estremamente import-
anti per la sicurezza e la salute. La mancata osservanza puo
compromettere la salute e causare lesioni.

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza dell’avver-
tenza per la sicurezza puo portare alla morte o a lesioni gravi.

PERICOLO

AVVERTENZA

il

Situazione pericolosa in cui la mancata osservanza de-

& ATTENZIONE| /-5 ertenza per la sicurezza pud portare a lesioni lievi.

AVVISO Indica ad es. delle azioni che possono portare danni a cose.

Segnala il rischio di schiacciarsi le dita /o una mano.

ii

ATTENZIONE

Avvertenze per la sicurezza

Per la Vostra sicurezza

Prima della messa in funzione si raccomanda di leggere le istruzioni per I'uso

e di osservare attentamente le norme di sicurezza.

« Conservare con cura le istruzioni per I'uso, rendendole accessibili a tutti.

« L'utilizzo di questo apparecchio e destinato esclusivamente a personale esperto.

« Osservare attentamente le norme di sicurezza, le direttive e le disposizioni
in materia di sicurezza sul lavoro e antinfortunistica.

Indossare la propria attrezzatura di protezione in
conformita alla classe di pericolo del mezzo sotto-

posto a lavorazione. Altrimenti puo insorgere un

rischio a seguito di:

- spruzzi di liquidi

- distacco improvwviso di pezzi

- intrappolamento di parti del corpo, capelli,

vestiario e gioielli.

« In caso di funzionamento manuale, ridurre le vibrazioni al sistema brac
cio-mano (direttiva 2002/44/CE):
- Tenere il contenitore del campione il piu possibile verticale.
- Limitarsi ad esercitare la pressione necessaria per la miscelazione.
- In presenza di un numero elevato di campioni, utilizzare attacchi per piu campioni.
« Posizionare I'apparecchio in una zona spaziosa su una superficie piana,
stabile, pulita, antiscivolo, asciutta e ignifuga.
- | piedini dell’apparecchio devono essere puliti e non danneggiati.

A ATTENZIONE Aumentare lentamente il numero di giri.

« In caso di innesco del movimento di oscillazione dell’apparecchio (risonanza),
ridurre il numero di giri o superare quanto prima posibile I'intervallo critico.
+ Ridurre il numero di giri se
- il mezzo fuoriesce dal recipiente a causa dell’eccessiva velocita
- il movimento diventa irregolare
- I'apparecchio comincia a spostarsi a causa delle forze dinamiche.

Attenzione! Pericolo di schiacciamento durante la
é\ L sostituzione degli attacchi.




PERICOLO

PERICOLO

« Fissare saldamente gli accessori e i recipienti posizionati per evitare danni o
il distacco incidentale dei recipienti di agitazione.

« Prima dell’uso verificare I'eventuale presenza di vizi all’apparecchio o agli
accessori. Non utilizzare pezzi danneggiati.

« Collocare un unico recipiente di agitazione al centro e piu recipienti in
modo uniforme.

- | recipienti a punta o a spigoli vivi causano |'abrasione dei supporti.

Eventuali rischi possono insorgere a seguito di

- materiali infiammabili

- rottura di vetri a sequito di forze meccaniche di
oscillazione

- Non trattare mezzi biologici 0 microbiologici.

- Trattare soltanto i mezzi il cui apporto energetico ¢ irrilevante nel processo
di lavorazione. Cio vale anche per altre tipologie di apporto energetico, ad
esempio mediante irradiazione luminosa.

Non utilizzare I'apparecchio in atmosfere esplosi-
ve, unitamente a sostanze pericolose né immerso
nell’acqua.

- Il funzionamento sicuro dell’apparecchio & garantito soltanto con gli acces
sori descritti nel capitolo “Accessori”.

- Staccare la spina di corrente prima di effettuare il montaggio degli accessori.

» Dopo un’interruzione di corrente I'apparecchio non si riaccende.

« Durante il funzionamento I'apparecchio pud scaldarsi.

Per la sicurezza dell'apparecchio

« Il valore di tensione indicato sulla targhetta del modello e quello di rete
devono coincidere.

« L'apparecchio deve essere azionato esclusivamente con I'alimentatore ad
innesto originale.

- Evitare urti e colpi violenti all’apparecchio o agli accessori.

- L'apertura dell’apparecchio & consentita esclusivamente a personale esperto.

Disimballo

Disimballo

- Rimuovere con cura I'imballo dall’apparecchio

- In caso di danni rilevare immediatamente i fatti (posta, ferrovia o reparto
spedizioni)

Dotazione di fornitura

- MS 3 control

- Alimentatore

- Attacco standard MS 3.1

- Attacco universale MS 3.3

- Attacco monolaterale MS 1.21

- Attacco per piastre di microtito-
lazione MS 3.4

- Inserto portaprovette MS 1.32

- Istruzioni per I'uso

Uso conforme

Utilizzo

» per la miscelazione di fluidi
- modalita Touch per recipienti singoli
- modalita continua per recipienti singoli o multipli

Ambito di utilizzo

Ambiente simile al laboratorio, uso interno, nei settori ricerca, didattica, artigianato
o0 industria.

La sicurezza dell’'utente non € piu garantita:

- se 'apparecchio viene azionato con accessori non forniti o non consigliati
dal produttore

- se I'apparecchio viene azionato per un uso non conforme alle indicazioni del
produttore

- se terzi apporta modifiche all’apparecchio o al circuito stampato.



Messa in funzione

Modalita operative

Modalita A Modalita B
(con limitazione della velocita) (senza limitazione della velocita)

Modalita Touch max 3000 1/min r o max 3000 1/min r o
(con attacco standard i i
MS3.1) 3000 3000

con/senza timer
Modalita continua max 1300 1/min max 3000 1/min rs
(con tutti gli attacchi) oy

con/senza timer

Impostazioni | Azione Display

1| Inserimento

- I hio & I
spina direte %M ® appa[ecc io & pronto per ['uso

dopo lnserimento della spina
direte

=3 2 . 0800 =
@EEE =

Gli ultimi valori impostati
(velocita e timer) vengono
memorizzati. All'accensione
I'apparecchio i trova sempre
in modalita A,

w

Modalita operative Modalita A

Modalita operativa
“Modalta Touch”
Velocita fino a 3000 1/min

Modalita Touch

Modalita A

Passaggio dart N ’
N Modalita operativa
top
amodalita continua é_ “Modalta continua”
Velodita fino a 1300 1/min

4|  Impostazione
velocita @




5.1| Impostazione timer/
Modifica = X
impostazione timer Modalita Timer min:sec
®
Impostare il tempo desiderato
©
o Conferma
Countdown in corso:
‘tg: Altermine del countdown
viene emesso 3 volte un segnale
acustico
Passaggio alla er Disattivare I'apparecchio
modalita h:min
Riattivare |'apparecchio: i
t Tenere premuto il tasto “Set Time"” |
ime Power
€ premere contemporaneamente . M
il tasto “Power” QA I_J 1300
52| Lavoro mm
senza timer '-' |-||_| |-| RN
Valore tempo=0, nessun U U U U
countdown M
1308
am
- -
Valore tempo=0, nessun '—' '—'
countdown,
apparecchio in funzione
6 | Camblomodalta A= r Disattivare |'apparecchio
< % , 1]
Riattivare 'apparecchio: }
- Tenere premuto i tasto “Start/Stop”
©op & premere contemporaneamente
il tasto “Power” 1 3000
Modalta B
Modalita operative “Touch” e
“Modalita continua”
Velodita fino a 3000 1/min o
i
B—A g Spegnere e riaccendere 1
I'apparecchio, vedere 1
U300




Accessori

Possibilita d'uso e campi di velocita consentiti degli attacchi:

Denominazione Descrizione N. ident. | Modalita | Modalita | Campo di Modalita
Touch continua | velocita (rpm)

MS 3.1 - Per provette e piccoli recipienti fino | 3426300 X - 0/100-3000 AeB

Attacco standard a @50 mm - X 0/100-1300 A
- X 0/100-3000 B

MS 3.3 - Per diversi inserti in materiale | 3426600 - X 0/100-1300 A

Attacco universale espanso 0/100-3000 B

MS 3.4 - Per una piastra di microtitolazione | 3426400 - X 0/100-1300 A

Attacco per piastre di

microtitolazione

MS 3.5 - Per una piastra PCR a 96 pozzetti | 3428000 - X 0/100-1300 A

Supporto piastre PCR

MS 3.51 - Per impiego nel supporto piastre | 3428700 - X 0/100-1300 A

Inserto per piastre PCR

PCR

MS 1.21 - Per impiego nell'attacco universale | LO01540 - X 0/100-1300 A

Attacco monolaterale 0/100-3000 B

MS 1.30 - Per impiego nell'attacco universale | 25005776 - X 0/100-1300 A

Inserto portaprovette | - Per 24 provette g 6 mm

Inserto portaprovette | - Per impiego nell‘attacco universale | LO01840 - X 0/100-1300 A

MS 1.31 - Per 14 provette @10 mm

Inserto portaprovette | - Per impiego nell‘attacco universale | LO01850 - X 0/100-1300 A

MS 1.32 - Per 6 provette 12 mm

MS 1.33 - Per impiego nell'attacco universale | LO0O1860 - X 0/100-1300 A

Inserto portaprovette | - Per 4 provette 16 mm

MS 1.34 - Per impiego nell'attacco universale | LO0O1830 - X 0/100-1300 A

Inserto portaprovette

Perforabile a piacimento




Sostituzione degli attacchi

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Utilizzo degli inserti

N
Ulteriori accessori
«PC1.2 - Adattatore
« PC2.1 » Cavo analogico

« labworldsoft®, dalla versione 5.0 « Software

Interfacce e uscite

Sul retro |'apparecchio € equipaggiato con una presa SUB-D a 9 poli.

Interfaccia seriale RS 232 C

L'occupazione seriale della presa pud essere utilizzata per comandare |'appa-
recchio esternamente mediante PC e idoneo programma applicativo, per es.
labworldsoft®, a partire dalla versione 5.0.

Configurazione dell'interfaccia seriale RS 232 C

« Le funzioni del cavo d'interfaccia tra apparecchio di laboratorio e sistema di
automazione costituiscono una selezione dei segnali specifi-
cati nella norma EIA RS234C, corrispondente alla DIN 66020
Parte 1. L'occupazione dei segnali € indicata nella figura.

« Per le caratteristiche elettriche delle interfacce e I'assegna-  1,p
zione degli stati di segnale si applica la norma RS 232 C, in
conformita alla DIN 66259 Parte 1.

« Procedura di trasferimento: trasferimento asincrono dei ca-
ratteri nel funzionamento start-stop.

« Tipo di trasferimento: Full Duplex

« Formato caratteri: rappresentazione caratteri come da formato dati in DIN
66022 per funzionamento start-stop. 1 bit di start; 7 bit carattere; 1 bit di parita
(pari=Even); 1 bit di stop.

« Velocita di trasferimento: 9600 bit/s.

« Controllo flusso di dati: nessuno

RxD

GND

Sintassi di comando

Per la frase di comando vale quanto segue:

 Generalmente & il computer (master) a inviare i comandi all’apparecchio di
laboratorio (slave).

« L'apparecchio di laboratorio trasmette esclusivamente su richiesta. Inoltre
I'apparecchio di laboratorio non pud inviare spontaneamente al computer
(sistema di automazione) i messaggi di errore.

+ | comandi e i parametri, nonché i parametri in successione, vengono separati
tra loro da almeno una riga di spaziatura (codice: hex 0x20).

+ Ogni singolo comando, compresi parametri e dati, e ogni risposta si con-
cludono con CR LF (codice: hex 0xOD e hex 0xOA) e hanno una lunghezza
massima di 80 caratteri.

« Il separatore decimale in un numero a virgola mobile € il punto (codice:
hex Ox2E).



Le versioni precedenti soddisfano in larga misura le raccomandazioni del grup-
po di lavoro NAMUR (raccomandazioni NAMUR per la realizzazione di collega-
menti elettrici a innesto per la trasmissione analogica e digitale del segnale a
singoli apparecchi MSR da laboratorio (rev. 1.1).

Panoramica dei comandi NAMUR disponibili
Abbreviazioni utilizzate:

X,y = Parametro di numerazione (numero intero)

M = Valore della variabile, numero intero

n = Valore della variabile, numero a virgola flottante

X =4 velocita

Comandi Funzione Visualizza-
NAMUR zione
aggiuntiva
IN_PV_X X=4 | Lettura del valore reale
OUT_SP_Xn | X=4 | Impostazione del valore reale a n (max fino al
limite superiore di velocita)
IN_SP_X X=4 | Lettura del valore reale impostato
START_X X=4 | Attivazione del funzionamento (remoto) dell’ap- | Remote
parecchio
STOP_X X=4 | Disattivazione del funzionamento dell’appa- Remote
recchio
La variabile impostata con OUT_SP_X resta
invariata.
RESET X=4 | Disattivazione del funzionamento dell’appa-
recchio
STATUS Emissione dello stato

1*: Modalita operativa A

2*: Modalita operativa B

*0: Funzionamento manuale senza anomalia

*1: Awio funzionamento automatico
(senza anomalia)

*2: Arresto funzionamento automatico
(senza anomalia)

<0: Codice di errore: (-1)

-3 Er3

-83: Parita errata

-84: Errore sconosciuto

-85: Sequenza comandi errata

-86: Valore nominale non valido

-87: Memoria non sufficiente

Collegamento apparecchio di laboratorio - PC

Per il collegamento tra I'apparecchio di laboratorio e il PC sono disponibili
presso IKA i sequenti adattatori e cavi adattatore.

Cavo PC 2.1

Il cavo PC 2.1 € necessario per collegare la presa a 9 poli al PC.

Adattatore PC 1.2

L'adattatore PC 1.2 & necessario per collegare la presa a 9 poli al all'interfaccia
seriale a 8 ingressi (spina a 25 poli).

Messaggi di errore

Un’anomalia durante il funzionamento viene segnalata da un messaggio di
errore sul display.

Ee

In caso di errore, procedere come segue:
- Interrompere |'alimentazione elettrica

- Adottare misure correttive

- Riawviare I'apparecchio

Codice di errore | Causa Conseguenza | Correzione

Er3 - Movimento  della | Motore Spegnere
tavola vibrante impedito | bloccato I'apparecchio
- Errore interno

Se non si riesce a eliminare I'errore con le misure descritte

0 compare un altro codice di errore

- rivolgersi al reparto di assistenza,

- spedire |'apparecchio con una breve descrizione dell’errore.



Manutenzione

L'apparecchio non richiede manutenzione.
»% @ Per la pulizia staccare la spina.

Pulire gli apparecchi IKA solo con i detergenti approvati da IKA: acqua

tensioattiva/isopropanolo.

- Durante la pulizia dell’apparecchio indossare guanti di protezione.

- Ai fini della pulizia gli apparecchi elettrici non devono essere immersi nel
detergente.

- Durante le operazioni di pulizia evitare che I'umidita penetri
nell’apparecchio.

- Prima di adottare un metodo di pulizia o decontaminazione diverso da
quello consigliato dal produttore, |'utente deve contattare quest'ultimo
per accertarsi che il metodo previsto non sia distruttivo per I'apparecchio.

Ordinazione dei pezzi di ricambio
Per ordinare i pezzi di ricambio indicare i seguenti dati:
- tipo di apparecchio
- numero di matricola dell’apparecchio, vedere targhetta
- numero di posizione e descrizione del pezzo di ricambio,
vedere la figura e I'elenco dei pezzi di ricambio all'indirizzo www.ika.com.

Riparazioni
Spedire in riparazione solo apparecchi puliti e privi di sostanze peri-

colose per la salute.

Allo scopo richiedere il modulo “Dichiarazione di conformita” a IKA oppu-
re utilizzare il modulo stampato e scaricato dal sito web di IKA www.ika.com.
In caso di riparazione, rispedire |'apparecchio nel suo imballo originale. Gli
imballi da magazzino non sono sufficienti per la spedizione del reso. Inoltre
utilizzare un imballaggio da trasporto adatto.

Dati tecnici

Alimentatore
Input

Output

Classe di protezione

Agitatori
Tensione di esercizio

Potenza assorbita nell’esercizio normale
Potenza assorbita in standby
Erogazione di potenza motore

Motore

Campo di velocita

Regolazione di velocita

Indicatore di velocita

Orbita di agitazione

Movimento di scuotimento

Durata di inserimento ammessa
Secondi in modalita Timer
Modalita Minuti

Visualizzazione timer

Temperatura ambiente ammissibile
Umidita relativa ammissibile

Hz
Vdc

mm

%

°C
%

Classe di protezione secondo DIN EN 60529

Grado di sporco

Categoria di sovratensione
Interfaccia

Impiego dell’apparecchio sopra
il livello del mare

100 ... 240
08
50/60

24
24 (Limited power source)
2 (doppio isolamento) [O]

24

800

20

2

8

Motore EC

0/100 ... 3000
regolabile a intervalli di 10
Manopola anteriore
digitale

4,5

orizzontale, orbitale
100

1 sec ... 59 min 59 sec
1 min ... 59 h 59 min
digitale

+5 ... +40

80

IP 21

2

I

RS 232

max 2000



Dimensioni d’ingombro (I x p x h) mm 148 x 205 x 63
senza attacco

Peso senza carico kg 3,16

Carico max, attacco incl. kg 0,5

Con riserva di modifiche tecniche.

Garanzia

In base alle condizioni di vendita e di fornitura IKA la garanzia ha una durata
di 24 mesi. In caso di garanzia rivolgersi al proprio rivenditore specializzato
oppure inviare |'apparecchio direttamente al nostro stabilimento allegando la
fattura di consegna e indicando i motivi del reclamo. Le spese di spedizione
sono a carico del mittente.

La garanzia non é estesa alle parti soggette a usura né ai vizi dovuti a movi-
mentazione impropria e scarsa pulizia e manutenzione, effettuate in contrasto
con le presenti istruzioni per I'uso.



MCXOAHBIN A3bIK: HEMEUKNIA

Copep>xaHue
CrpaHunua
KoHcTpykums nprbopa/ancnnen  2/3 MpuHagnexHocT 54
[eknapauma o COOTBETCTBUM MopTbl ¥ BbIXOAb! 55
cTaHgapTam EC 50 CoefimHeHve mexay
MpeaynpexaeHuns 50 npvibopom 1 MK 56
YKa3zaHud no TexHuKe Ko olmbkm 56
6e3onacHocTu 50 TexHuyeckoe obcnyxusarne 57
Pacnakoska 51 TexHuYeckme xapakTepuctukn 57
/icnonb3oBaHKe No HasHavyeHuo 51 lapaHTUA 58
BBoA B 3kcnyataumio 52

ﬂeKnapau.Mﬂ O COOTBETCTBUU CTaHJaApPTaM

HacToAwmMM Mbl CO BCEN OTBETCTBEHHOCTBIO 3asB/sAeM, YTO AaHHOe n3genne
oTBevaeT TpeboBaHuAM AupekTns 2014/35/EU, 2006/42/EC, 2014/30/UE n
2011/65/EU, a Takxe COOTBETCTBYeT CiieflylolyM CTaHaapTaM ¥ HOPMaTUB-
HbIM flokyMeHTam: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 1 EN ISO 12100.

YcnoBHble 0603Ha4YeHUsA

(KpaliHe) onmacHas cuTyauus, B KOTOPOW HecobnopeHue
[aHHOro yKa3aHua no TexHuke 6e30MacHOCTU MOXeT
MPVIBECTU K CMEPTU WU TAXENION TPaBMe.

OnacHas cuTyauus, B KOTOPOW HecobitopeHue AaHHOro
yKazaHus no TexHuke 6e30MacHOCT MOXET MPUBECTU K
CMEPTU NN TAXENOW TPaBMe.

/\ BHUMAHME

OnacHas CUTyalLns, B KOTOpOl;I HeCO6J’I}O,EI,€HVIe [aHHOro yKasaHuA
M0 TexHKke 6e30MacHOCTN MOXET npuBecTn K nerkow TpaBme.

IIi
2
I

/I\ OCTOPOXHO

YKa3blBaer, HanpuMep, Ha LencTBus, KOTOpble  MOryT

A MPUMEAHUE NPUBECTU K NOBPEXAEHMIO MaTepUanbHbIX LEHHOCTEN.

OCTOPOXXHO YKa3blBaeT Ha OMacHOCTb Pa3faBnvBaHVA NasbLeB / KNCTeR PyK.

i

YKa3aHuA Mo TeXHUuKe 6e3onacHoCTU

[na Bawed 3auiumel
+ Mepep BBOAOM B SKCIUTyaTaLyIO MOJIHOCTbIO NPOYMTaNTe PyKOBOACTBO
no dKcnyaTaumm u cobniopainTte ykasaHus no TexHmke 6esonacHoCcTu.
* XpaHuTe pyKOBOACTBO MO 3KCMyaTalun B OCTYNHOM A5 BCEX MecTe.
+ Cneaue, 4tobbl € NprbopoM paboTan TobKO 0OYUYEHHBIR NePCOHaT.
+ Cobntofalite ykasaHusa no TexHnke 6e30nacHoCTY, AVPeKTVBbI, NPeanycaHns
no OxpaHe Tpyaa U NPefoTBPALLEHMIO HeCHaCTHbIX CIly4aes.
Wcnonb3yiiTe cpepcTBa UHAMBUAYaNIbHOW 3alUUTbl B
COOTBETCTBUU CKJIACCOM ONACcHOCTU 0O6pabaTbiBaemon
cpepbl. B NpoTUBHOM Cjlyyae BO3HMKAeT OMACHOCTb
BCNeAcTBueE:
- pa36pbI3ruBaHUsA XXMAKOCTENR;

- BbIGpoca petanei;
-3axBaTa YacTel Tena, BOJI0C, OAEXKAbI M YKPaLLEeHUIA.

* NSt CHUXKEHMA BUOPALMOHHOM Harpy3ku Ha pyku (OupekTtvea 2002/44/EC)
MpW MCNOb30BaHWK Nprbopa B pexrMe py4HOro ynpasieHus:
- yoep>knBaiiTe eMKOCTb A1 NPob No BO3MOXHOCTU BEPTUKANBHO;
- NpwnaraiTe ToNbKO AaBneHve, HeobxoaMMoe Ana CMeLLNBAHNS;
- Npy 6ONBLLOM KoNMyecTBe NPOb VMCMOb3YITe Hacaaku A1 HECKONbKUX NPoo.
* YcTaHoBWTe MpUOOp Ha POBHYIO, YCTOMYMBYIO, UWCTYIO, HECKOMb3ALLYIO,
CYXYIO N OMHECTOWKYIO MOBEPXHOCTb.
* Hoxkw npurbopa [oMXKHb! ObITb YNCTBIMU W LieSbIMK.

MNepen Hauyanom paboThbi HaCTpOj’iTe HU3KYI0
4YacToTy BpalleHus. YBenuuuBanTe 4acToTy
BPaLLEHWUA NOCTENEHHO.

« Ecnv amnanTyda konebaHwi annapata HapacTaeT (Pe30HaHC), yMeHbLUUTe
4acTOTy BpaLLeHVA WAV NPORANTE KPUTUYECKUIA AMana3oH MakCMManbHO
BbICTpO.

* YMeHbLUalTe YacToTy BpaLleHus, ecnu:

- BUIEACTBYE BbICOKOW CKOPOCTY BPaLLIEHA Cpefia Pa3bpbI3riBaeTca 13 cocyaa;
- NOABNAETCA HECMOKOVIHbIV XOf;
- NpnBOpP HauVHaAET CMeLLAaTbCA NOJ, BO3AENCTBUEM ANUHAMUYECKUX YCUNIA.

NMpun cmeHe HacagoK cywiecTByeTt

BHumaHue!
AOCTOPO)KHO OMacHOCTb 3alLlEeMJIEHUSA.



OnacHOCTb 3alLeMeHNs.

+ TLWaTeNbHO 3aKpennanTe MPUHALIEXHOCTM W eMKOCTW, MOCKONbKY B
NPOTVMBHOM C/ly4ae eMKOCTV LI CMELUMBAHMA MOTYT BbiTb MOBPEXAEHS
1y CBPOLLIEHBI CO CTONa.

« Mepep KaxabIM MCMOb30BaHVEM NPOBepPSATe NPUBOP 1 NPUHAANEXHOCTY
Ha Hann4ve MoBPeXOEHN.

+ He nucnonb3yiite NoBpexaeHHble LeTanm.

+ ECIM eMKOCTb 11 CMELUMBAHWA BCEro OfHa, MOMECTUTE ee MO LEeHTPY.
EC/N UX HECKOSbKO, PAaBHOMEPHO pacrpenenuTe nx.

* 113-33 OCTpbIX KPaeB eMKOCTEN YCKOPSETCH M3HOC Hacagok.

YuuTbiBaliTe ONacHOCTU:

OMNACHO .
- CBA3aHHbIe C BOCMIAMEHSAIOLMMUCA MaTepranamu;
- cBA3aHHble ¢ 60em cTeksa B pesysbTaTe TPACKMU.

* He 3aHMMaWiTech 06paboTKOM B1ONOrUYECKMX UK MUKPOBWONOrNYECKINX
cpea.

» ObpabaTbiBaliTe TONMbKO Cpefbl, He MPOSBAAIOLLME OMacHbIX CBOMCTB
Nof, BO3AENCTBMEM 3Hepruu B npouecce 06paboTkn. TO OTHOCUTCA U K
ApyrvM Braam 3Heprumn, Hanprumep K CBETOBOMY M3JTyHEHUIO.

_ 3anpeljaeTtca 3KcrlyaTupoBaTb npubop BO
e B3pblBOONacHon aTtmMocdepe, C onacHbIMU
BelecTBamMm 1 Nnop, BOAOW.

- BesonacHas paboTa obecneyvBaeTca TOMbKO MNPU  WCMOMb30BAHWN
NPVHaANEXHOCTEN, ONUCaHHbIX B rase «IpUHaANeXHOCTY.

* YCTaHaBNMBaiTe NPUHAANEXHOCTV TOMbKO NOCNe WM3BNeYeHUs BUIKMA W3
pO3eTKM.

« Mlocne MCYe3HOBEHUA HanpsxXeHUs Npubop He BKIIOYAETCA aBTOMATUYECKH,
KOrfa HanpsxeHue NosBAAETCA BHOB.

+ Bo Bpems paboTbl Nprbop MOXET HarpeBaTbCA.

g 3auumsi npubopa

* HanpsxeHue, ykasaHHOe Ha 3aBOACKOW Tabnuuke, OOMKHO COBMadaTh C
CeTeBbIM HaMPAXEHUEM.

+ Mpnbop pa3peLlaeTcs KCNAYaTMPOBaTb TOMbKO C OPUIUHAbHBIM B10KOM
MUTaHWA.

* 3aWmTnTe NPMBOP 1 NPUHALNEXHOCTM OT TONYKOB W YOAPOB.

+ OTKpbIBaTb NprBOP paspeLaeTcs TOMbKO CreumanvcTam.

PacnakoBka

PacnakoBka

- OCTOpOXHO pacnakyinTe npudop.

- Mpu HaNM4MM NOBPEXAEHWIA HEMEANIEHHO BbIACHUTE WX NPUYMHY (MouTa,
ene3Has Aopora Wiy TPaHCMOPTHOE areHTCTBO).

KomnnekT nocraBku

- MS 3 control

- bnok nutaHua

- CraHpapTHada Hacagka MS 3.1

- YHuBepcanbHaa Hacagka MS 3.3
- Bctaska ana ogHom pykm MS 1.21

- Hacagka ona mukpoTutposaHuna MS 3.4
- BctaBKa Ans CTekNAHHbIX Npobrpok MS 1.32
- PykoBOACTBO MO 3KCnyaTaLmm

Ncnonb3oBaHue No Ha3HaA4YeHUIO

MpumeHeHne
» InA cMewwmnBaHmA 1 TPaHCMOPTVPOBKM XNOKOCTEN
- 3anyck KacaHueMm Ans 0aHOW eMKOCTH
- HenpepbiBHas paboTa Ana ofHOM UK HECKObKMX eMKOCTEN

0O6nacTb NpUMeHeHUA
Cpefia B NOMELLEHII, aHaNorM4YHas N1abopaTopHOw, AN UCCIeO0BaHN,
yuebHbIX Lener 1 NpUMEHEHNS Ha NPON3BOACTBE.

3allMTa nonb3oBaTens He rapaHTpyeTca:

- B dJlydae sKcniyataumm npm6opa C NPUHAANEXHOCTAMN, HE NOCTaBIAe-
MbIMU U HE peKOMeH0BaHHbIMK NPON3BOANTENEM

- B dJlydae sKcnnyataumm npm6opa He NO Ha3Ha4eHWo, YyKasaHHOMY Npow3-
BogunTenemMm

- B dJlydae BHeCeHUA VN3MeHeHU B HpM60p VNN NevaTHyto nnaty TpeTbnMmn
CTOpOHaMU.




Bsop B 3KcnayaTauuio

PeXumbl pa6oTbl

Pexxum A Pexxvm B
(c 02paHuyeHuem yacmomsi (6e3 oepaHuyeHus 4yacmomel

BpaujeHus) BpaujeHus)
3anyck KacaHviem makc. 3000 1/min o Makc. 3000 1/min '
(co cmanOapmHol Hacadkol MS 3.1) 30@3 30%'5

C Tanmepom / be3 Tarimepa

PexM HerpepbiBHOiM paboThl | Makc. 1300 1/min \ Makc. 3000 1/min ra
(co Bcemu Hacadkamu) / :00 it

C Taimepom / 6e3 Tanmepa

Hacrpoitku [DevictBne Aucnnen

BcTaska Bunku

o peneny %M ~@@®  MNpvbop byser rotos k pabote

Cpasy Moce BCTaBKy
BTV B PO3ETKY

~

Btroqerme mEmEE
pAGopa é < HavansHoe vBoGpaskeHie B BB B
@BEEE

MapameTpb!

(4aCToTa BPALLIeHIA 1 TalMep)
COXpaHAIOTCA. Moy BRIIONEHMMA
Mp1GOp BCera HaxomTCA

B pexvve A

w

PexxvMsl paboTbl Pexxum A

Pexm «3anyck kacaHvem»
YacToTa BpaLLieHA 10
3000 1/min

Pexim A

Pexiim «HerpepbiHan pabotan
YacTora BpaLLieHvAa oo

1300 1/min

IMepexioqerue Ha pexvm
HerpepbIBHoi paﬁomé—

IN

Hactpoiika
vacToTbl
BpalLiena

fart
top
®




51| Hacmpoiika/
Vi3MeHetvie HacTpoel
Talivepa

MepexnioyeHve Ha
4acbl 1 MIHYTb!

et
ime

©

t
fgm
tart
éﬁ
%er
et
ime

Pexyiv Taiivepa: M HYTb!
V1 CekyHIbI

Hactpoiika Bpemen

MoaTsepxaerie

Vner 06paTHbIV OTCHer:
Korzia 3akoHuwTCs 0bpaTHb I
otcuer,

3 pasa pasfiacTca 38yKOBOIA
arHan

BoiktouuTe pubop

BiouuTe nprbop:

Haxawre 11 ynepvisaiite
KHOMKy Set Time, ofiHOBpeMeHHO
C Helf HaxxmuTe KHOMKy Power

52| Pabora
6e3 Talimepa

Mpy 3Ha4eHy 0 0bpaTHbIA
OTCHET He HaUMHaeTCA

Mpvt 3Ha4eHiv 0 0BpaTHb IR
OTCHET He HaUMHaeTCs,
npvbop paboraet

6 | Cwera pexviva

A=B

BikiouuTe rprbop

BioquTe rprbop:

Y/epxvBaliTe HaxaToil KHOMKY
Start/Stop 1 HaxvmTe
OIIHOBPEMEHHO C Hevt KHOMKy Power
Pexxm B

Pexyimbl «3aryck kacaHvem» 1
«Henpepbistast paboran

Yacora BpatLieHva 1o 3000 1/min

BoikniouuTe 1 cHoBa
BKJIoMMTE Mprbop, M. 1




MpuHagne>xxHocTn

BO3MOXHOCTN NCMONb30BaHNA 1 AONyCTMble Aana3oHbl YaCTOTbl BPaLLleHUA 014 HaCa4oK:

0GosHaueHme Onucanune Wpent. Ne | 3anyck Pexkum Henpe- [Ovana3oH yactotbl | Pexxum
KacaHueM | pbIBHOV paboTbl | BpalueHus (rpm)

MS 3.1 - [ns NpoBMpOK 1 MeNKMX eMKoCTen 3426300 X - 0/100 ... 3000 AunB

CraHpapTHas Hacagka avameTpom o 50 Mm - X 0/100 ... 1300 A
- X 0/100 ... 3000 B

MS 3.3 - [1nA pa3nnyHbIX BCTaBOK U3 NeHonnacta 3426600 - X 0/100 ... 1300 A

YHuBepcanbHas Hacagka 0/100 ... 3000 B

MS 3.4 - [1nA nnacTuHbl ANA MUKPOTUTPOBAHUA 3426400 - X 0/100 ... 1300 A

Bcraska ons

MUKPOTUTPOBAHNA

MS 3.5 - [lns opgHOM nnactuHbl PCR ¢ 3428000 - X 0/100 ... 1300 A

Hacagka ana nnactuH 96 BbleMKamut

PCR

MS 3.51 - [InA ycTaHoBKM BO BCTaBKY /1A NNACTUH 3428700 - X 0/100 ... 1300 A

Bknagbiw ong nnactmH PCR

PCR

MS 1.21 - [1nA yCTaHOBKW B YHMBEPCAbHYIO L001540 - X 0/100 ... 1300 A

Bcraska ansa ofgHon pyku Hacaaky 0/100 ... 3000 B

MS 1.30 - [InA yCTaHOBKM B yHMBEPCabHyIO Hacaaky | 25005776 - X 0/100 ... 1300 A

BcTaBka ana ctreknaAHHbIX | - [na 24 npobupok AvameTpom 6 Mm

npobrpok

MS 1.31 Bcraska ans - [InA yCTaHOBKM B yHMBEPCaNbHyto Hacaaky | LO01840 - X 07100 ... 1300 A

CTEKNAHHBIX MPOBMPOK - [ina 14 npoburpok Anametpom 10 MM

MS 1.32 Bcraska gnia - AnA yCTaHOBKM B yHMBEpCanbHylo Hacafky | LO01850 - X 0/100 ... 1300 A

CTeKIAHHBIX NPOBMPOK - [ins 6 Nnpobrpok AnameTpom 12 Mm

MS 1.33 - AnA yCTaHOBKM B yHMBEpCanbHyto Hacafky | LO01860 - X 0/100 ... 1300 A

BcTaBka Ans cTeknsHHbIX | - [ns 4 npobrpok AnameTpom 16 MM

npobupok

MS 1.34 - [AnA yCTaHOBKM B YHMBEpCanbHyto Hacagky | LO01830 - X 0/100 ... 1300 A

BcTaBKa [/1s CTeKAHHbIX
npobupok

- Anq BbINONHEHMA PasnnyHbIX OTBepCTMVI




CMeHa Hacagok

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

MIcnonb3oBaHme BCTaBOK

N\
Lpyrve nprHagnexHoctu
«PC1.2 « Amantep
« PC2.1 « AHanoroBbli kabesb
+ labworldsoft®, sepcvs 5.0 unn « [porpaMmHoe obecneyeHne
BblLLe

NHTepdencbl 1 Bbixoabl

C obpaTHOM CTOPOHbI NPMBOPa HAXOANTCH 9-KOHTAKTHbIA pa3bem SUB-D.

MocnepoBaTtenbHbIv MHTepdelic RS 232 C

MocnenosaTenbHbIN MHTEPMENC MOXHO MCNOMb30BaTh A4 BHELLHEro
ynpaBeHya NpMGOPOM C MOMOLLbIO KOMMbiOTEPa 1 MOAXOAALLMX NPUKIAAHBIX
nporpamm, Hanpumep labworldsoft® Bepcuin 5.0 v BbiLLe.

KoHdurypuposaHue nocnepoBartenbHoro nHrepcpeica RS 232 C

* VIHTepdhelicHbI  Kabenb Mexzy nabopaTopHbiM MpUOOPOM 1 CUCTEMOIA
aBTOMaTM3aLumMn Mo3BONAeT nepeaasaTb PAd  CUrHaOoB,
cneunduKaLma KOTopbIX MPUBOAMTCA B CTangapTe EIA
RS234C, B cootBeTcTBUM CO CTaHAapToMm DIN 66020, 4actb 1. RxD
Ha3HaueHVe KOHTaKTOB MOKa3aHOo Ha pUCyHKe.

+ B OTHOWWEHWN 3NeKTPOHHbIX CBOWCTB WHTepdeitcos u  TxD
CUrHaNOB COCTOAHMI AencTByeT cTaHaapT RS 232 C cornacHo
DIN 66259, yactb 1.

+ Cnocob nepepaynt: acCUHXPOHHaA nepefaya CUMBOSOB B GND
pexmvMe «CTapT-CTomn.

+ Tvn nepefayu: NONHbINA Oyrnnekc

» GopmaT CMMBONOB: CO3AaHME CMMBOMOB  COMNAcHO  hopMaTy  [AaHHbIX,
ycTaHoBneHHoMy ctaHgapToM DIN 66022 Ana pexvma «ctapT-cton». 1 cTapToBbIf
6uT; 7 6UT cmBona; 1 BUT YeTHOCTW (YeTHbIN = Even); 1 CTOMoBbIA BUT.

+ CkopocTb nNepeaayn: 9600 6uT/c.

* YnpasneHue NOTOKOM AaHHbIX: HeT

O O O O O
O O O O

CUHTaKCUC KOMaHA,

OCHOBHbIE CBEAEHVS O Habope KOMaHA!

» KomaHabl OTMpaBnatoTcsA TOMbKO C KOMMbtoTepa (Bedyllee YCTPOICTBO) Ha
nabopaTopHbIi Nprbop (BeLoMoe YCTPOWCTBO).

- MNepefada faHHbIx C N1abopaTopHOro NprMbopa BbINOMHAETCA UCKIOHYUTENBHO MO
3anpocy. CooblueHns 06 oLumnbKax Takke He MOTYT CMOHTaHHO OTNPaBAATLCA C
nabopatopHoro npubopa Ha KomnbtoTep (B CUCTEMY aBTOMATH3aLMUK).

. KOMaH,ﬂbI M NapamMeTpbl, a Takxe nociefoBatesibHO NnepedasaeMble NapameTpbl
pasfensaoTca No MeHblUe Mepe OAHO NyCTON CTPOKON (koa: hex 0x20).

» Kaxpas othenbHas KOMaH4a, B TOM 4MC/1e MapameTpbl U AaHHble, 1 KaxXObin
0TBET 3aBepLualoTca nocnefosatensHocTblo CR LF (kog: hex OxOD n 0x0A) 1
COCTOAT He 6onee Yem 13 80 CMMBOIOB.

+ [lecATUYHbIM pa3genutenem B Yvcie C MnasaloLLei 3ansTon ABNAETCA Touka
(koa: hex 0x2E).



YNOMAHYTbIE Bbillle MOOEIN BCELIRNIO COOTBETCTBYIOT PEKOMEHAALMAM
kommccmm NAMUR (Kommccusa no ctaHgapTu3aumm KOHTPObHO-M3MepUTeNbHOMR
TEXHUKM B XMMUYECKOW NPOMbILLNeHHOCTH) (Pekomergaummn NAMUR no
V3rOTOB/IEHMIO 3NEKTPUHECKMX Pa3beMHbIX COeAUHEHW AN nepefaym
aHaIoroBbIX 1 LPOBLIX CUrHANOB Ha OTAEbHbIE 1TabOPaTOPHbIE KOHTPOJSIbHO-
13MepuTesbHbIe YCTPONCTBA, pefakumsa 1.1).

00630p AocTynHbIX KomaHg NAMUR

/icnonb3yemble CoKpaLLeHvs:

X,y = napameTp HymepaLwu (Lenoe 41cno)

M = 3HayeHue NnepeMeHHON, Lenoe YNCno

N = 3HayeHne NepeMeHHON, YNCNOo C NNaBatoLLe 3anaTow
X =4, yacToTa BpalleHua

KomaHgpl ®yHKUWA ViHamnkaTop

NAMUR (nononHuTens-
HO)

IN_PV_X X=4 | CyutbiBaHME (HaKTUHECKOrO 3HAYEHMs

OUT_SP_Xm |X=4 |YcraHoBKa haKTN4eCcKOro 3Ha4eHna Ha n
(MakcMyM 0 BepxHero npefena 4actoTbl

BpaLLeHNs)

IN_SP_X X=4 | CynTbIBaHMe yCTaHOBIIEHHOTO (hakThye-
CKOTO 3Ha4eHwA

START_X X=4 | BroyeHve dyHkLmy nprbopa (ancTtaHumn- | Remote
OHHOE yrpaBneHe)

STOP_X X =4 | BbiktoyeHve yHKLMK nprbopa Remote

MNepemeHHas, 3aaaHHan Komangovn OUT_
SP_X, coxpaHsetcs.

RESET X =4 | BbikntoyeHve yHKLmy nprbopa

STATUS BbiBOL CTaTyCa

1*: Pexxm paboTbl A

2*: Pexxum pabotbl B

*0: Pexxnm py4Horo ynpasneHus, 6e3

HencnpasHoCTew

*1: 3anyck aBTOMaTU4eckoro pexunma
(6e3 HemcnpaBHoOCTeN)

*2: OCTaHOBKa aBTOMAaTUYeCKOro pexuma
(6e3 HencnpaBHoOCTE)

<0: Kopg owwmnbku: (-1)

-3:Er3

-83: OwmbKa YeTHOCTU

-84: Hen3BecTHas oLIMOKa

-85: HenpasuibHad nocnefoBaTebHOCTb

KOMaHL,

-86: HeponycTumoe 3aaaHHoe 3HadeHne

-87: Hepoctato4HO namatin

CoepuHeHne mexxay npubopom u MK

[nA ycTaHOBKW coefMHeHUs Mexay labopaTopHbIM Nprubopom 1 MK komnaHma
IKA npegnaraer cnegytoLLvie ananTepsbl 1 nepexofHble kabenu.

Ka6enb PC 2.1

Kabenb PC 2.1 ncnonb3yeTcs LS NOAKIIIOYEHWA KOMMbIOTEPa K 9-KOHTaKTHOMY
rHesny npvbopa.

Apantep PC 1.2

Apantep PC 1.2 wuCnonb3yetca [ONa  YCTaHOBKM — COEOVHEHVA  MexXay
9-KOHTaKTHbIM THE3AOM W 8-CEeKLMOHHBbIM MOC/eA0BaTeNbHbIM  Pa3beMoM
(25-KOHTaKTHbIN LUTEKEP).

Coo0LieHna 06 ownbKax

Mpyn 0BHaPYKeHWM HeUCNPaBHOCTU BO Bpems paboTbl Npvubopa Ha aucnnel
BbIBOAMTCA co0bLLeHMe 06 ownbke.

Ee

B 3TOM cC/lyyae BbINOJHWTE ClieaytoLLvie AeiCTBIS:
- OTKJIIOYNTE MTaHMeE.

- MpyMUTe Mepbl A5 YCTPaHEHWs HEMCNPaBHOCTY.
- CHoBa BKJIl04MTE NprbOop.

Kog MpnyrHa Cnencrsue Cnocob ycTpa-
owmnbKm HeHusA
Er3 - Y70-TO MeLLaeT ABMXeHWIo BU6pocTona | MoTop 3a- Mpnbop

- BHYTpeHHss owwmbka 610KMPOBaH | BbIK/IOYeEH

ECnn onucaHHble Mepbl He MOMOTIN YCTPaHWTh HEMCNPABHOCTbL

WA Ha SUcnee oTobpaxkaeTcs Apyroi Kog owmnoKu:

- 0bpaTUTeCh B CEPBUCHBI OTAES;

- 0TMpaBbTe NPMOBOP NPOU3BOANTENIO C KPATKMM OMUCAHNEM HEUCMPABHOCTY.



TexHunyeckoe 0601y>KV|BaHVIe

Quncrka
Mpvbop He TpebyeT TeXHNYECKOro 0bCyXMBaHWA.

»% @ [Ons ouncTkn nprbopa U3BNEKUTe BUIKY U3 PO3ETKU.

[N 0uncTkm Npubopos IKA NCnonb3yiiTe TONBKO YMCTALLME CPELCTBA, OB0OPEH-

Hble IKA: Coflep>kaLlias NOBEPXHOCTHO-aKTVBHbIE BELLECTBA BOAA, M30MPONaHoI.

- Tpu ouncTke Nprbopa NONL3YNTECH 3aLUUTHBIMM NEpPUaTKAMM.

- TorpyxaTb 3neKTpUYecKme yCTPOMCTBa ANS OYUCTKM B YUCTALLEE CPEACTBO
3anpeLLeHo.

- Tpy ouncTKe He JonyckaiTe nonafaHus XUAKOCTY B Npubop.

- Meped nprvMeHeHreM Cnocoba OUNCTKM, He PEKOMEHL0BAHHOTO NPOU3BOAN-
TefeM, Mosb30BaTeNb AOMKEH MOMYYUTb OT NPOU3BOANTENS UHDOPMALMIO,
NOATBEPKAAIOLLYIO, YTO [laHHbI CNOCob He MPMBEAET K NOMOMKe Nprbopa.

3akas 3anyacreu

IMpwv 3aKka3e 3an4acTelt ykasblsalTe CnefytoLlme faHHble:

- T1n Npnbopa;

- CepuiHbIN HoMep Nprbopa (ykasaH Ha 3aBoACKov Tabaunuke);

- HOMep ¥ HauMeHOBaHVe AeTann, CM. YepTeXx W CNCOK 3anyacTen, CM.
www.ika.com.

PemoHT

Mepep oTnpaBKoii NPMGOpa Ha PEMOHT O4UCTUTE ero U y6eauTech, 4To
Ha HeM 1 BHYTPU HEro HeT OCTaTKOB BeLLeCTB, ONacHbIX AN 34,0POBbA.
3anpocute opmynsap «CBUAETENbCTBO O 6e30MNacHOCTU» B KOMMaHWN
IKA vnu 3arpy3wuTe ero ¢ canta IKA www.ika.com 1 pacnevatanTe.
OTnpasnanTe nNpvbop Ha PeMOHT B OpWUrMHanbHOM ynakoske. CKNaAckou
ynakoBkM Ans obpaTHOW OTnNpaBku HeAOCTaTOYHO. [lomoNHWTENbHO
NCMNOSb3yNTe NOOXOAALLYIO TPAHCMOPTUPOBOYHYIO YaKOBKY.

TexHuyeckue xa PaKTEPUCTUKH

bnok nuraHua
Bxon

Boixoq

Knacc 3awwmel

BubGpaunoHHoe yCcTponcTBo

Pabouee HanpsixeHue

MoTpebnAeman MOLLHOCTb

B HOpPMaNbHOM pexume
MoTpebnseman MOLHOCTb

B pexvme OXnaaHus

BbIxoaHaA MOLLHOCTb [iBuratens
MpwviBog

TOKa

[lnanasoH Y4acToThbl BpaLLeHWsa

Hactpoiika 4acToTbl BpaLleHuA
(hpOHTaNbHO NaHenn
MNHAMKaTOP YacToTbl BpaLLeHNA
Bubponoabem

[lBvxeHvie Npu BCTPAXMBaHNK
[onycTumas NpofOAXUTENBHOCTD
BKJTOYEHMA

Pexum Talimepa: cekyHAbl
TanMepa: MUHYTbI

NHavkaTop TanMepa

[lon. TemnepaTypa OKpyXaioLLieit cpepl

[lon. OTH. BNaXHOCTb

Hz

Vdc

Vdc
MA

==

om

MM

%

°C
%

Knacc 3awmtbl cornacHo DIN EN 60529

100 ... 240
0,8
50/60

24

24 (0orpaHNYeHHBbI UCTOYHMK
3Heprum)

2 (nBoitHas nsonaums) [O]

24
800

20

2
8
JMeKTPOABUraTe b NOCTOAHHOMO

0/100 ... 3000
Lar Hactpouku: 10
MOBOPOTHBIN PErynaTop Ha

Luncposoi
4,5
rOpU30HTaNbHOE, KpyroobpasHoe

100

1¢C...59 MmnH 59 ¢

1 MUH ... 59 4 59 MuH
LcppoBoit

+5 ... +40

80

IP 21

Pexxim




CTeneHb 3arpA3HeHua 2
KaTteropwa cTonkocTv n3onaumm I

Mopt RS 232

BbicoTa ycTaHOBKM npubopa Haf

YpPOBHEM MOpA M makc. 2000
Pa3mepsl (LU x I x B) MM 148 x 205 x 63
6e3 Hacaokm

Bec 6e3 Harpysku Kr 3,16

Makc. Harpyska, BKJ1. Hacamky Kr 0,5

Ipoussodumens coxparsem 3a cobol NPaBo Ha MeXHUYECKUe U3MeHEHUS!

FapaHTua

B cootBetcTBUM € ycnosuAMK Npodaxu 1 noctaBku IKA rapaHTUHbIN CPOK
cocTaBnseT 24 mecaua. Mpw HacTynaeHN rapaHTUtHOro cy4as obpaTuTtech
K NpofaBLly vaun OTNpaBbTe M3fenne Ha Hall 3aBoA. He 3abyaste NpunoxXxuTb
K HEeMy MnfaTexHble AOKYMEHTbI U yKa3aTb MpuunHy peknamaumn. Pacxombl
no nepeBo3ke HepeT Ha ceba nokynaTens.

[apaHT1A He pacnpoCTpaHAETCA Ha M3HALLMBAIOLLMECA OeTann N UCKITIoYaeT
YCTPaHeHNe HenCnpaBHOCTEN, BO3HMKLUMX BCIEACTBME HeHadneXallero
obpallieHns ¢ usfenmemM, HefoCTaTOHHOrO 0BCNYXMBAHUA W YXOAa 3a HUM,
a Takxe HecobntoAeHVA JaHHOTO PyKOBOACTBA.



Versao em portugués . -
portug Indicacoes de seguranca

Indice Para a sua protecdo

- Antes de ligar o aparelho, recomendamos a leitura atenta das instrugdes

Pagina de uso e a observagdo cuidadosa das normas de seguranga.
Estrutura do aparelho/Display  2/3 Acessorios 63 . Guarde estas instrucoes de uso com cuidado, em local acessivel a todos.
Declaracdo de conformidade 59 Interfaces e saidas 64 . Lembre-se de que a utilizacdo deste aparelho é reservada exclusivamente
Avisos de alerta 59 Conexdo aparelho de laboratério - PC 65 a pessoas especializadas.
Indicacdes de seguranca 59 Codigo de erro 65 .« Respeite com atencdo as normas de seguranca, as diretrizes e as dispo-
Desembalar 60 Manutencdo 66 sicdes em matéria de seguranca e higiene no local de trabalho.

Uso adequado 60 Dados técnicos 66 : = ;
Colocacdo em funcionamento 61 Garantia 67 :;eao;:;:xu,;ir:;;:tgop:ls;za;:: : :z:erfra:c:gsr;fgor.
De qualquer modo, pode haver risco de:
- salpicos de liquidos
- projecao imprevista de pecas
- partes do corpo, cabelos, vestuario e joias fica-

Declaracao de conformidade rem presos.
i - « Em caso de funcionamento manual, reduza as vibragdes do sistema brago-
Declaramos, sob nossa exclusiva responsabilidade, que este produto cor- m3o (diretriz 2002/44/CE):

responde as disposicdes constantes nas diretrizes 2014/35/UE, 2006/42/CE,
2014/30/UE e 2011/65/UE e esta de acordo com as seguintes normas e do-
cumentos normativos: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1 e EN ISO 12100.

- Mantenha o recipiente da amostra o mais vertical possivel.
- Limite-se a exercer a pressao de mistura necessaria.
- Perante um grande nimero de amostras, utilize ligages para varias amostras.
« Coloque o aparelho em cima de uma superficie plana, estavel, limpa,
antiderrapante, seca e ignifuga.
«+ Os pés do aparelho deve estar limpos e em perfeito estado.

Situacdo (extremamente) perigosa, na qual a ndo obser- A CUIDADO Aumente o nimero de rota¢ées progressivamente.
vancia da indicagao de seguranga pode causar a morte ou

ferimentos graves. « Em caso de desencadeamento de movimento de oscilacdo do aparelho

ATENQAO Situagdo perigosa, na qual a nao observa.noa da indicacéo (ressonancia), reduza a velocidade de rotacdo ou passe o mais rapidamen-
de seguranga pode causar a morte ou ferimentos graves. te possivel a fase critica.

Situacao perigosa, na qual a ndo observancia da indicagéo - Diminua o nimero de rotagdes se

de seguranca pode causar ferimentos leves. - 0 meio sair para fora do recipiente devido a velocidade excessiva

Aponta, p.ex. para a¢des que podem causar danos mate- - 0 movimento se tornar irregular
riais. - 0 aparelho comegar a deslocar-se devido a acao de forcas dinamicas.

Explicacdo dos simbolos

CUIDADO

AVISO

A CUIDADO | Indica risco de esmagamento dos dedos/maos.



At_erlgéo! Pe_rigo fie esmagamento durante a substi-
tuicdo das ligacoes.
« Fixe firmemente os acessorios e recipientes colocados para evitar danos
ou projecao acidental dos recipientes de agitacao.
« Antes de usar, verifique a eventual existéncia de vicios no equipamento
ou nos respectivos acessorios. Nao utilize pecas danificadas.
« Se usar um recipiente de agitagdo Unico coloque-o no centro, se usar
varios recipientes de agitacao disponha-os de modo a ficarem equilibrados.
« Recipientes pontiagudos ou com arestas vivas provocam abrasdo nos suportes.
- ruptura de vidro por acdo de forcas mecanicas
de oscilacao.

+ Néo trabalhe com meios biol6gicos ou microbiolégicos.

« Trabalhe apenas com meios cujo contributo energético no processo de tra-
balho ¢ irrelevante. O mesmo também se aplica a outros tipos de energia pro-
duzida por outros meios, como por exemplo, através da irradiacao de luz.

« O funcionamento seguro do aparelho s6 é garantido se for usado com os
acessorios descritos no capitulo “Acessorios”.

« Desligue o conector da corrente antes de montar 0s acessorios.

« ApOs interrupgao de corrente, o aparelho ndo arranca de novo.

« Durante o funcionamento, o aparelho pode aquecer demasiado.

Cuidado com os riscos decorrentes de:
- uso de materiais inflamaveis

Nao use o aparelho em atmosferas explosivas, com
substancias perigosas ou debaixo de agua.

Para seguranca do aparelho

« O valor de tensdo indicado na placa de caracteristicas do modelo deve
coincidir com o valor da tenséo de rede.

« O aparelho deve ser posto a funcionar, exclusivamente, com o alimen-
tador com a tomada original.

« Evite choques e pancadas violentas no aparelho e nos acessdrios.

« A abertura do aparelho é permitida, exclusivamente, a pessoas especializadas.

Desembalar

Desembalar

- Proceda com cuidado ao desembalar o aparelho
- Em caso de danos, registre as ocorréncias imediatamente (correio, transpor-
te ferroviario, empresa transportadora)

Escopo de fornecimento

- MS 3 control

- Fonte de alimentacao

- Suporte padrao MS 3.1

- Suporte universal MS 3.3

- Inserto de uma mao MS 1.21

- Suporte multialveolar MS 3.4
- Inserto para tubo de ensaio MS 1.32
- Manual de instrucoes

Uso adequado
Utilizacao
» para misturar liquidos

- Operacéo Touch para frascos individuais
- Operagéo continua para frascos individuais ou multiplos

Area de aplicacio
Ambientes semelhantes a laboratérios em areas fechadas na pesquisa, ensino,
comércio ou industria.

A protecao do utilizador ndo é assegurada:

- quando o dispositivo é operado com 0s acessorios que nao sao fornecidos ou
recomendados pelo fabricante

- quando o dispositivo é utilizado em desacordo com a sua finalidade e com as
indicacoes do fabricante

- quando as alteracdes no dispositivo ou na placa de circuito impresso sao efe-
tuadas por terceiros.



Colocacao em operacao

Modos de operacao

Modo A Modo B
(com limitacdo de velocidade) (sem limitacdo de velocidade)
Operacao Touch max. 3000 1/min rs max. 3000 1/min rB
;\%r;.sit)lporle padrdo 000~ 000~

com/sem timer

Operacao continua max. 1300 1/min ﬂ max. 3000 1/min r
30

(com todos os suportes)

Configuragoes | Acao Display

1| Lgaro

- lho est
conector de rede %M ® 0O aparelho estd pronto para

operacao depois de ligar o
conector na tomada de rede

= » . /=
- M™BHEEH

Os Ultimos valores ajustados
(velocidade e timer) sdo
armazenados. Ao ser ligado,

0 aparelho sempre estd ajustado
emmodo A,

3| Modosde

Modo A
funcionamento

Modo de fundonamento

Operagéo por toque / “Operagdo por toque”

Velocidade até 3000 1/min

Modo A

A\temaz paa o Modo de funcionamento
operago continua P P - P
‘Operacgo continua’
Velocidade até 1300 1/min
®

4| Austara
velocidade




o

1

Austar timer /
alterar ajuste do
timer

Alterar para
modo h:min

Modo timer min:seg

ajustar o tempo desejado

Confirmar

Contagem regressiva em
andamento:

Ao témino da contagem
regressiva é emitido um sinal
aclstico 3x

Desligar apareho

Ligar aparelho:

Manter o botdo “Set Time”
pressionado e simultaneamente
pressionar o botao “Power”

o

2

Trabalhar sem
timer

Tempo=0, sem contagem
regressiva

Tempo=0, sem contagem
regressiva,
Aparelho em operacdo

o

Altemar modo

A=B

B—A

Desligar apareho

Ligar aparelho:

Manter o botdo “Start/Stop”
pressionado e simultaneamente
pressionar o boto “Power”
ModoB

Modos de funcionamento
"Touch" e "Operagdo continua”
Veloddade até 3000 1/min

Desligar o apareho
ligar novamente, veja 1




Acessorios

Possibilidades de uso e faixa de velocidade admissiveis dos suportes:

Designacao Descricao N.° de ident. | Operacdo Touch | Operacdo continua | Faixa de velocidade (rpm) | Modo
MS 3.1 - Para tubos de ensaio e frascos pequenos | 3426300 X - 0/100 ... 3000 AeB
Suporte padrao até @ 50 mm - X 07100 ... 1300 A

- X 0/100 ... 3000 B
MS 3.3 - Para diversos insertos de espuma 3426600 - X 0/100 ... 1300 A
j Suporte universal 0/100 ... 3000 B
MS 3.3
> MS 3.4 - Para uma placa microalveolar 3426400 - X 0/100 ... 1300 A
Suporte multialveolar
MS 3.5 - Para uma placa PCR 96-well 3428000 - X 0/100 ... 1300 A
Suporte de placa PCR
MS 3.51 - Para montagem no suporte de placa PCR 3428700 - X 0/100 ... 1300 A
Inserto de placa PCR
MS 1.21 - Para montagem no suporte universal L001540 - X 0/100 ... 1300 A
Inserto de uma méo 0/100 ... 3000 B
MS 1.30 - Para montagem no suporte universal 25005776 - X 0/100 ... 1300 A
Inserto para tubo de | - Para 24 tubos de ensaio @ 6 mm
ensaio
MS 1.31 Inserto para | - Para montagem no suporte universal L001840 - X 0/100 ... 1300 A
tubo de ensaio - Para 14 tubos de ensaio @10 mm
MS 1.32 Inserto para | - Para montagem no suporte universal L001850 - X 0/100 ... 1300 A
tubo de ensaio - Para 6 tubos de ensaio @12 mm
MS 1.33 - Para montagem no suporte universal L001860 - X 0/100 ... 1300 A
Inserto para tubo de | - Para 4 tubos de ensaio @16 mm
ensaio
MS 1.34 - Para montagem no suporte universal L001830 - X 0/100 ... 1300 A

Inserto para tubo de
ensaio

Para instalagdo de quaisquer furos




Troca dos suportes

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Utilizacdo dos insertos

N
QOutros acessorios
«PC1.2 - Adaptador
« PC2.1 - Cabo analogico
« labworldsoft®, a partir da « Software
versao 5.0

Interfaces e Saidas

Em sua parte posterior, o aparelho é equipado com um conector SUB-D de
9 polos.

Interface serial RS 232 C

A atribuicao serial do conector pode ser usada para controlar o aparelho exter-
namente através de um PC e os respectivos aplicativos, p. ex., labworldsoft®,
a partir da verséo 5.0.

Configuracao da interface serial RS 232 C

« A funcdo dos cabos de interface entre o aparelho de labo-
ratorio e o sistema de automagdo é uma selegéo dos sinais
especificados na norma EIA RS 234C, em conformidade
com a norma DIN 66020 Parte 1. A atribuicdo dos sinais  TxD
pode ser verificada na figura.

Para as propriedades eletrénicas das interfaces e a atribui-

¢do dos estados de sinais, aplica-se a norma RS 232 C, em anp
conformidade com a norma DIN 66259 Parte 1.

Processo de transferéncia: Transferéncia assincrona de caracteres em operagao
Start-Stop.

Tipo de transferéncia: Duplex pleno

Formato de caracteres: Criacdo de caracteres conforme formato de dados na
norma DIN 66022 para operagdo Start-Stop. 1 bit de inicio, 7 bits de caracteres,
1 bit de paridade (par=even).

« Velocidade de transferéncia: 9600 Bit/s

« Controle de fluxo de dados: nenhum

O O O O

5O O O O O

Sintaxe de comando

Para o registro de comando aplica-se o seguinte:

+ Normalmente, os comandos sao enviados do computador (master) para o
aparelho de laboratério (escravo).

+ O aparelho de laboratério envia exclusivamente por solicitacdo do computa-
dor. Nem mesmo mensagens de erro podem ser enviadas espontaneamente
do aparelho de laboratério para o computador (sistema de automacao).

+ Comandos e parametros, bem como parametros sucessivos sdo separados
por uma linha vazia, no minimo. (Codigo: hex 0x20)

+ Cada comando individual, inclusive pardmetros e dados, e cada resposta séo
terminados com CR LF (cddigo hex 0x0OD hex 0x0A) e tém um comprimento
maximo de 80 caracteres.



+ O separador decimal em um numero de ponto flutuante é o ponto (cédigo:
hex Ox2E).

As explicacbes acima correspondem, tanto quanto possivel, as recomenda-
¢bes do Grupo de Trabalho NAMUR (Recomendacdes NAMUR para execucao
de conexdes elétricas para a transmissdo analdgica e digital de sinais para
aparelhos individuais MSR de laboratério (Rev. 1.1).

Resumo dos comandos NAMUR disponiveis
Abreviaturas usadas:

X,y = Parametro de numeragao (nUmero inteiro)
M = Valor variavel, nimero inteiro

n = Valor variavel, nimero de ponto flutuante

X =4 Velocidade

Conexao aparelho de laboratdrio - PC

Os seguintes adaptadores e cabos estdo disponiveis na IKA para a conexao
entre o aparelho de laboratério e o PC.

PC 2.1 Cabo
O cabo PC 2.1 é necessario para a conexao do conector de 9 polos para o PC.

PC 1.2 Adaptador
O adaptador PC 1.2 é necessario para a conexao do conector de 9 polos com
uma interface serial de 8 posicdes (conector de 25 polos).

Mensagens de erro

Uma falha durante a operacédo é identificada através de uma mensagem de

1*: Modo de funcionamento A

2*: Modo de funcionamento B

*0: Operagdo manual sem interferéncia

*1: Operacao automatica Inicio (sem interferéncia)
*2: Operagao automatica Stop (sem interferéncia)
<0: Codigo de erro: (-1)

-3:Er3

-83: Paridade errada

-84: Erro desconhecido

-85: Sequéncia errada de comandos

-86: Valor nominal invalido

-87: Espago de memodria insuficiente

Comandos Funcao Visualizagao
NAMUR adicional-
mente )
- erro no display.
IN_PV_X X=4 | Leitura do valor real
OUT_SP_Xn | X=4 | Definicdo do valor real em n (maxima até o _
limite superior da velocidade) p
IN_SP_X | X=4 |Leitura do valor real definido |
START_X X=4 | Ligacao da fun¢do (remota) dos aparelhos Remoto
STOP_X X=4 | Desligamento da funcao do aparelho Remoto N dad ) .
A varidvel definida com OUT_SP_X permanece. lestse caso, proc? a ‘? sggu:jnti ma~ne|ra.
- . - Interromper a alimentagao de tensao
RESET X=4 | Desligamento da funcao do aparelho pera ¢ .
— - Tomar as medidas corretivas necessarias
STATUS Emissdo do status

- Ligar novamente o aparelho

Codigo de erro | Causa Consequéncia | Correcao

Er3 - Mesa vibratoria tem os | Motor Desligar
movimentos impedidos bloqueado aparelho
- Erro interno

Caso ou erro ndo possa ser eliminado com as medidas corretivas descritas
ou se for exibido outro codigo de erro

- entre em contato com o departamento de assisténcia técnica

- encaminhe o aparelho, acompanhado de breve descricdo da falha



Manutencao

O aparelho é isento de manutencao.

_,% @ Retirar o plugue de rede da tomada para a limpeza.

Limpe os aparelhos IKA somente com produtos de limpeza aprovados pela IKA:

agua tensoativa/isopropanol.

- Para a limpeza do aparelho, use luvas de protecao.

- Aparelhos elétricos ndo devem ser submersos em produtos de limpeza.

- Durante a limpeza, nenhuma umidade deve penetrar no aparelho.

- Antes de aplicar um método de limpeza ou descontaminagao diferente da-
quele recomendado pelo fabricante, o usuario deve certificar-se junto ao
fabricante, que o método ndo cause danos ao aparelho.

Encomenda de pecas de reposicao
Em caso de encomendas de pegas de reposicao, informe o seguinte:
- Tipo de aparelho
- Numero de fabricacao do aparelho, veja a placa de caracteristicas
- NUumero de item e designacao da pega,
consulta a ilustracao e lista de pecas de reposicao, veja www.ika.com.

Reparo
Solicitamos encaminhar para reparo somente aparelhos que estejam

limpos e livres de substancias toxicas.

Para essa finalidade, solicite o formulario “Declaracao de desimpedimento”
junto a IKA, ou utilize o formulario disponivel para impresséo na pagina da
IKA www.ika.com.

Em caso de conserto, encaminhe o aparelho dentro de sua embalagem
original. Embalagens de armazenagem néo sao suficientes para o envio de
retorno. Utilize adicionalmente uma embalagem para transporte adequada.

Dados técnicos

Adaptador transformador
Entrada

Saida
Classe de protecao

Vibrador
Tensao operacional

Consumo de energia em
operacao normal
Consumo de energia em
operagao stand-by
Capacidade do motor
Acionamento

Faixa de velocidade

Ajuste da velocidade
Indicacéo da velocidade
Curso de vibracao
Movimento vibratorio
Tempo de ligacdo admissivel
Modo timer segundos
Modo Minutos

Display Timer

Temp. ambiente admissivel
Umid.rel. adm.

Protecdo cfe. DIN EN 60529
Grau de contaminacdo
Categoria de sobretensdo
Interface

%

°C
%

100 ... 240
0,8
50/60

24
24 (Fonte de energia limitada)
2 (isolamento duplo) [T]

24
800

20

2

8

Motor EC

0/100 ... 3000

ajustavel em passos de 10
Botdo giratorio na frente
digital

4,5

horizontal, circular

100

1 seg ... 59 min 59 seg

1 'min ... 59 h 59 min
digital

+5 ... +40

80

IP 21

2

Il

RS 232



Uso do aparelho acima

do nivel zero m
Dimensdes (L x P x A) mm
sem suporte

Peso sem carga kg
Carga max. incl. suporte kg

Reservado o direito de alteracées técnicas!

Garantia

Em conformidade com as Condicdes de venda e fornecimento IKA, o prazo
de entrega é de 24 meses. Em caso de prestacdo de garantia, entre em con-
tato com o revendedor especializado ou encaminhe o aparelho diretamente
para nossa fabrica, acompanhado da nota de entrega e uma descri¢do dos
motivos da reclamagdo. Os custos do frete correm por sua conta.

A prestagao da garantia nao se aplica a pecas de desgaste e nao é valida
para falhas que possam ser atribuidas ao manuseio incorreto, cuidados e
manutencao insuficientes, contrarios as instrucdes constantes neste manual

de instrucoes.

max. 2000
148 x 205 x 63

3,16
0,5



Ttumaczenie

Spis tresci

Zasady bezpieczenstwa

Ochrona uzytkownika

Przed uruchomieniem nalezy doktadnie przeczytad instrukcje obstugi i

Strona
. , o zapoznac sie ze wskazowkami bezpieczenstwa.

Konstrukdja urzadzenia / Wyposazenie 72 + Instrukcja obstugi powinna by¢ przechowywana w miejscu dostepnym dla

wyswietlacz 2/3 Ztacza i wyjscia 73 wszystkich.

Deklaracja zgodnosci 68 Pofaczenie miedzy urzadzeniem « Dopilnowac, aby urzadzenie byto obstugiwane wylacznie przez przeszkolony personel.

Ostrzezenia o 68 laboratoryjnym & komputerem 74 « Przestrzega¢ wskazdwek bezpieczenstwa, dyrektyw i przepiséw bhp.

Wskazowki bezpieczenstwa 68 Kod bfedu 74 « Informacja o napieciu podana na tabliczce znamionowej musi sie zgadzac¢

Rozpakowanie 69 Utrzymanie ruchu 75 Z napieciem sieciowym.

Uzycie zgodne z przeznaczeniem 69 Dane techniczne 75 Stosowa¢ osobiste wyposazenie ochronne odpow-

Uruchomienie 70 Gwarancja 76 AOSTRZEiENIE 2105¢ > yposaz ; pow
iednie do klasy niebezpieczenstwa uzywanego medi-

um. W przeciwnym wypadku istnieje zagrozenie

spowodowane:

- pryskaniem cieczy

- wypadnieciem czesci

- wciggnieciem czesci ciata, wloséow, fragmentow
odziezy i ozdob.

Deklaracja zgodnosci

Niniejszym deklarujemy na wiasng, wylaczna odpowiedzialnos¢, ze ten pro-
dukt spetnia wymogi dyrektyw 2014/35/UE, 2006/42/WE, 2014/30/UE i
2011/65/UE i jest zgodny z nastepujacymi normami oraz dokumentami nor-

matywnymi: EN 61010-1, EN 60529, EN 61326-1i EN 150 12100. « Zmniejszy¢ obcigzenie wibracyjne wywotywane reka podczas pracy w try-

bie recznym (dyrektywa 2002/44/\WE):
- Pojemnik z prébka nalezy trzymac w pozycji pionowe;j.
- Wywierac tylko taki nacisk, jaki jest niezbedny do mieszania.
- W przypadku wysokich prébek uzywac nasadek na kilka probek.
« Urzadzenie ustawi¢ na pfaskiej, stabilnej, antyposlizgowej, suchej i ogniot-
rwatej powierzchni.
« Podstawki urzadzenia musza byc¢ czyste i nieuszkodzone.

A OSTROZNIE Powoli zwiekszac¢ predkos¢ obrotowa.

« W wypadku narastania drgan urzadzenia (rezonans), zmniejszy¢ predkos¢
obrotowa lub jak najszybciej przejé¢ przez krytyczny zakres.
« Predkos$¢ obrotowa wymaga zmniejszenia w wypadku
- pryskania medium na zewnatrz urzgdzenia na skutek zbyt wysokiej pred-
kosci obrotowej
- wystapienia nieréwnomiernego biegu
- przemieszczania si¢ urzgdzenia na skutek dziatania sit dynamicznych.

Objasnienie symboli

(Skrajnie) niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nie-
przestrzeganie wskazowki bezpieczenstwa moze dopro-
wadzi¢ do $mierci lub powaznych urazéw.

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktérej nieprzestrze-
ganie wskazéwki bezpieczenstwa moze doprowadzi¢ do
$mierci lub powaznych urazéw.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczna sytuacja, w przypadku ktorej nieprzestrze-
ganie wskazowki bezpieczefistwa moze doprowadzi¢ do
lekkich urazow.

/I\ OSTROZNIE

Wskazuje np. czynnosci, ktére moga prowadzi¢ do po-
wstania szkod materialnych.

Wskazuje zagrozenie zmiazdzeniem palcow/dtoni.

/I\ WSKAZOWKA

/A OSTROZNIE



Uwagal P?dczas wyn_1ia_ny _nakiadek istnieje nie-

bezpieczenstwo zmiazdzenia.

« Zamocowac dobrze akcesoria i ustawione naczynia, poniewaz w przeci-
wnym wypadku naczynia podczas wstrzagsow mogga ulec uszkodzeniu lub
wypadnieciu.

« Urzadzenie i akcesoria sprawdzi¢ przed kazdym uzyciem pod katem uszko-
dzen. Nigdy nie uzywac uszkodzonych czesci.

« Pojedyncze naczynie wstrzagsowe umieszcza¢ centralnie, natomiast kilka
naczyn rownomiernie.

« Ostre krawedzie naczynia powoduja $cieranie nasadek.

Uwzglednlc. zagrozenia wynikajace z
- stosowania materiatow tatwopalnych
- pekniecia szkta na skutek dziatania sit mechanicznych.

« Nie stosowac do obrobki czynnikdw biologicznych lub mikrobiologicznych.

- Stosowac wytacznie media, ktérych obrdbka nie powoduje emisji energii.
Odnosi sie to réwniez do innych emisji energii, np. z powodu dziatania
promieni stonecznych.

Nie kt_)rzy.stac z urzqc_lzenla, jesliw pOW|et|_'zu nagro-
madzity sie substancje wybuchowe, a takze nie sto-
sowac do substancji niebezpiecznych i pod woda.

+ Bezpieczna praca jest zapewniona wytacznie z akcesoriami opisanymi w
rozdziale ,Akcesoria”.

« Akcesoria montowac wyfacznie przy wyciggnietej wtyczce.

+ W razie przerwy w dostawie pradu urzadzenie nie wigczy sie samoczynnie.

+ Urzadzenie moze sie nagrzewac w czasie pracy.

Ochrona urzgdzenia

« Informacja o napieciu podana na tabliczce znamionowej musi sie zgadzac
z napieciem sieciowym.

» Urzadzenie powinno by¢ uzywane tylko z oryginalnym zasilaczem.

» Unikac obijania i uderzen o urzadzenie i akcesoria.

+ Urzadzenie moze by¢ otwierane wytacznie przez wykwalifikowany personel.

Rozpakowanie

Rozpakowanie

- Ostroznie wypakowac urzadzenie.

- W razie stwierdzenia uszkodzen nalezy natychmiast zarejestrowac stan fak-
tyczny (poczta, kolej lub spedycja).

Zakres dostawy

- MS 3 control

- zasilacz

- nasadka standardowa MS 3.1
- nasadka standardowa MS 3.3
- nasadka jednoreczna MS 1.21

- nasadka do
mikromiareczkowania MS 3.4

- nasadka probowki MS 1.32

- instrukcja eksploatacji

Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Przeznaczenie

» do mieszania cieczy
- tryb obstugi dotykowej dla poszczegdinych naczyn
- tryb pracy ciagtej dla poszczegdlnych lub kilku naczyn

Obszary stosowania
Otoczenie zblizone do laboratorium w pomieszczeniach badawczych, dydak-
tycznych, rzemieslniczych lub przemystowych.

Bezpieczenstwo uzytkownika nie jest zapewnione:

- Jezeli urzagdzenie stosowane jest z akcesoriami niedostarczonymi lub nieza-
lecanymi przez producenta.

- Jezeli urzadzenie stosowane jest niezgodnie z jego przeznaczeniem, wbrew
wytycznym producenta.

- Jezeli osoby trzecie dokonajg zmian w obrebie urzgdzenia lub ptytki druko-
wanej.



Uruchomienie

Tryby pracy
Tryb A Tryb B
(z ograniczeniem predkosci obrotowej) | (bez ograniczenia predkosci obrotowej)
Obstuga dotykowa | maks. 3000 1/min e maks. 3000 1/min e
(nasadka standardowa ~.: ~.:
MS3.1) 3000 3000
z licznikiem czasu / bez licznika czasu
Praca ciagta maks. 1300 1/min A\ maks. 3000 1/min (B
(ze wszystkimi nasadkami) {200 3000~
z licznikiem czasu / bez licznika czasu
Ustawienia Dziatanie Wyswietlacz
1| Podiazanie %
-@® Urzadzenie po wiozeniu wtyczki
Wy sedowej (/\} do gniazdka jest gotowe do pracy.
2| Waczanie [T
urzadzenia &’E’ B BB B
W
R
oo~ 8888
Ostatnie ustawione wartosc R e
(predkos¢ obrotowa i liznk czasu) .
zostang zapisane. W momendie -
Wazenia urzadzenie znajduje f en
sie zawsze w trybie A. U 1oy
3| Tiybypracy Tyb A |_| e 8 —l _
Tryb pracy , Obstuga dotykowa” | I |
Predkos¢ obrotowa do N
3000 1/min (G il ETT
. Tyb A E o
Zrzeécwe naprace :‘;'; Tryb pracy , Praca ciagla” U |
9 Predkos¢ obrotowa do (™ I DD 1300
1300 1/min = Fud
4| Ustawianie ® A e
preckosd D 8 3 D
obrotowej
(i .
a 0160
S)




51| Ustawianie licznika
zasu/ zmiana 8
ustawien liznika @‘; 2 Trybliznika czasu min:s
Qasu
@
Ustawianie zadanego czasu
©
o Potwierdzanie
Trwa odliczanie:
:g’p‘ Po uptywie odliczania
3 razy rozlega sie sygnat
akustyczny
Zmianana 3 Wylaczy¢ urzadzenie.
iyb himin
Wigczanie urzadzenia: |-| -
et F Nacisnac i przytrzymac naciéniety U
przycisk , Set Time" i dodatkowo M
nadisnac przycisk , Power” (‘ : (] 1300
52| Pracabez [T
liznika czasu |-| |-||_| |—| ]
Wartos¢ czasu =0, brak odliczania U U U Ul-l
.
a5 L1300
[T
- o EEIE
Wartos¢ czasu = 0, brak odliczania, Dl
Urzadzenie w eksploatacj
S T
6| Zmiana trybu A=B e Wacayé urzadzenie
< 2 [T
Wiaczanie urzadzenia
- Nacisna i przytrzymac nacisniety
op przycisk , Start/Stop” i dodatkowo [
nadisnac przycisk , Power” ) 3000
TiyoB
Tryby pracy , Obstuga dotykowa”
i ,Praca dagla”
Predkos¢ obrotowa do 3000 1/min
NN =
} [ ]
B —A 7 Wylazy¢ urzadzenie | wiaczy¢ U UU U
ponownie, patrz 1 ) -
: L1300




Wyposazenie

Mozliwosci zastosowania oraz dopuszczalne zakresy predkosci obrotowej nasadek:

Nazwa Opis Nr ident. Obstuga Praca | Zakres predkosci | Reczny
dotykowa ciagta | obrotowej (rpm)
MS 3.1 - Do probdwek i matych naczyh do srednicy | 3426300 X - 0/100 ... 3000 AiB
Nasadka standardowa 250 mm - X 0/100 ... 1300 A
- X 0/100 ... 3000 B
MS 3.3 - Do réznych zastosowan z tworzywami | 3426600 - X 0/100 ... 1300 A
Nasadka uniwersalna piankowymi 07100 ... 3000 B
MS 3.4 - Do ptytki do mikromiareczkowania 3426400 - X 0/100 ... 1300 A
Nasadka do mikromia-
reczkowania
MS 3.5 - Do 96-dotkowej ptytki PCR 3428000 - X 0/100 ... 1300 A
Nasadka do ptytki PCR
MS 3.51 - Do umieszczenia w nasadce do plytki PCR | 3428700 - X 0/100 ... 1300 A
Wktad do ptytki PCR
MS 1.21 - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej L001540 - X 0/100 ... 1300 A
Wkfad jednoreczny 0/100 ... 3000 B
MS 1.30 - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej | 25005776 - X 0/100 ... 1300 A
Wktad do probowki - Do 24 prébdwek g 6 mm
MS 1.31 Wkiad do - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej | LO01840 - X 0/100 ... 1300 A
probowki - Do 14 prébowek g 10 mm
MS 1.32 Wkifad do - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej L001850 - X 0/100 ... 1300 A
probowki - Do 6 probowek g 12 mm
== MS 1.33 - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej | L001860 - X 0/100 ... 1300 A
Wkiad do probdwki - Do 4 prébowek g 16 mm
MS 1.34 - Do umieszczenia w nasadce uniwersalnej L001830 - X 0/100 ... 1300 A

Wktad do probowki

Do mocowania w dowolnych otworach




Zmiana nasadek

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Zastosowanie wktaddw

7 N\
Pozostate wyposazenie
- PC1.2 » przejéciéwka
« PC2.1 » kabel analogowy
« labworldsoft®, od wersji 5.0 * oprogramowanie

Ztacza i wyjscia

Z tytu urzadzenia znajduje sie 9-stykowa wtyczka SUB-D.

Interfejs szeregowy RS 232 C

Szeregowe potaczenie gniazda moze by¢ uzywane do zewnetrznego stero-
wania urzadzeniem za pomocg komputera i odpowiednich programéw, np.
labworldsoft®, od wersji 5.0.

Konfiguracja interfejsu szeregowego RS 232 C
Funkcjag przewodu interfejsowego miedzy urzadzeniem
a systemem automatyki jest wybor sposréd sygnatow
wyszczegdlnionych w normie EIA RS234C, zgodnie z DIN
66020 czes¢ 1. Przyporzadkowanie sygnatow jest przed- 1xp
stawione na ilustracji.

Wiasciwosci elektroniczne interfejsow i przyporzadkowa-

nie stanow sygnatow podlegaja normie RS 232 C, zgodnie ¢y p
z DIN 66259 czes¢ 1.

Proces transmisji: Asynchroniczna transmisja znakdw w trybie start-stop.
Rodzaj transmisji: petny dupleks

Format znakéw: Wyswietlanie znakéw w formacie danych wg DIN 66022
w trybie start-stop. 1 bit start; 7 bitéw znaku; 1 bit parzystosci (parzysty =
Even); 1 bit stop.

Predkos¢ transmisji: 9600 bitow/s.

- Sterowanie przeptywem danych: brak

RxD

O O OO

sO O O O O

Sktadnia polecen

Dla polecen obowiazuja nastepujace punkty:

- Polecenia sa zasadniczo przesytane z komputera (Master) na urzgdzenie la-
boratoryjne (Slave).

- Urzadzenie laboratoryjne przesyta dane wyfacznie na zadanie. Rowniez ko-
munikaty o bfedach nie moga by¢ spontanicznie przesylane z urzadzenia
laboratoryjnego na komputer (system automatyki).

- Polecenia i parametry, a takze parametry nastepujace po sobie, oddzielane
53 co najmniej jedna spacja. (kod: hex 0x20)

« Kazde pojedyncze polecenie (w tym parametry i dane) i kazda odpowiedz
konczone sg sekwencja CR LF (kod: hex 0xOD i 0x0A), za$ ich maksymalna
dtugosc wynosi 80 znakdw.

« Separatorem dziesietnym w liczbach zmiennoprzecinkowych jest kropka

(kod: hex Ox2E).



Powyzsze szczegoty odpowiadaja w jak najwiekszym stopniu zaleceniom gru-
py roboczej NAMUR (Zalecenia NAMUR dotyczace projektowania elektrycz-
nych pofaczen wtykowych do przesytu sygnatéw analogowych i cyfrowych
w indywidualnych laboratoryjnych urzadzeniach pomiarowych, sterujgcych
i regulacyjnych (wer. 1.1).

Przeglad dostepnych polecen NAMUR
Zastosowane skroty:

X,y = parametr numerowania (liczba catkowita)
M = wartos$¢ zmienna, liczba catkowita

n = wartos¢ zmienna, liczba zmiennoprzecinkowa
X = 4 predkos¢ obrotowa

Polecenia Funkcja Wskazanie
NAMUR dodatkwo
IN_PV_X X=4 | Odczyt wartosci rzeczywiste]
OUT_SP_Xn X=4 | Ustawianie wartosci rzeczywistej na
n (maksymalnie do gornej wartosci
granicznej predkosci obrotowej)
IN_SP_X X=4 | Odczyt ustawionej wartosci rzeczwistej
START_X X=4 | Wigczanie urzadzen — funkcja (zdalna) | Remote
STOP_X X=4 | Wytgczenie urzadzenia Remote
Zmienna ustawiona za pomocg OUT_
SP_X pozostaje zachowana.
RESET X=4 | Wytaczenie urzadzenia
STATUS Wydanie statusu

1*: Tryb pracy A

2*: Tryb pracy B

*0: Reczna obstuga bez usterki

*1: Automatyczne rozpoczecie pracy
(bez usterki)

*2: Automatyczne zatrzymanie pracy
(bez usterki)

<0: Kod btedu: (-1)

-3:Er3

-83: Nieprawidtowa parzystos¢

-84: Nieznany btad

-85: Nieprawidtowa kolejnos¢ polecen

-86: Nieprawidtowa wartos¢ zadana

-87: Niedostateczna ilos¢ miejsca w

pamieci

Potaczenie miedzy urzadzeniem laboratoryjnym a komputerem

Do potaczenia urzadzenia laboratoryjnego i komputera IKA dostepne sg naste-
pujace przejscidwki i kable adaptacyjne.

Kabel PC 2.1

Kabel PC 2.1 uzywany jest do podfaczania wtyczki 9-stykowej do komputera.
Przejsciowka PC 1.2

Przejsciowka PC 1.2 uzywana jest do podtaczania wtyczki 9-stykowej do 8-bi-
towego interfejsu szeregowego (wtyczka 25-stykowa).

Komunikat o btedzie

Usterki podczas pracy urzadzenia sygnalizowane sa poprzez wyswietlanie ko-
munikatow bteddw.

Ee

Nalezy wdwczas postepowad w nastepujacy sposob:
- przerwad napiecie zasilajace,

- podjac srodki zaradcze,

- ponownie wiaczy¢ urzadzenie.

Kod Przyczyna Skutek Srodki

btedu zaradcze

Er3 - ruch stotu oscylacyjnego jest | Silnik zabloko- | Urzadzenie
utrudniony wany wytaczone
- btad wewnetrzny

Jezeli btedu nie uda sie usuna¢, wykonujgc opisane czynnosci, lub w przypad-
ku innego btedu nalezy:

- zwrdcic sie do naszego serwisu,

- przesta¢ urzadzenie wraz z krétkim opisem btedu.



Utrzymanie wiasciwego stanu technicznego

Czyszczenie
Urzadzenie nie wymaga konserwacji.

»% @ Przed rozpoczeciem czyszczenia odiaczy¢ wtyczke.

Urzadzenia firmy IKA nalezy czysci¢ wytgcznie srodkami zatwierdzonymi przez

firme IKA: Woda zawierajaca srodki powierzchniowo czynne / izopropanol.

- Podczas czyszczenia urzadzenia nosic rekawice ochronne.

- W celu oczyszczenia urzadzen elektrycznych nie wolno ich zanurzac w $rod-
ku czyszczacym.

- Podczas czyszczenia wilgo¢ nie moze przedostac sie do wnetrza urzadzenia.

- Przed zastosowaniem innych metod czyszczenia i dekontaminacji niz te,
ktére zaleca producent, uzytkownik powinien upewni¢ sie u producenta,
czy dana metoda nie doprowadzi do zniszczenia urzadzenia.

Zamawianie cze$ci zamiennych

Zamawiajac czesci zamienne, nalezy podac nastepujgce dane:

- typ urzadzenia;

- numer fabryczny urzadzenia, patrz tabliczka znamionowa;

- numer pozycji i oznaczenie czesci zamiennej, patrz ilustracja i lista czesci
zamiennych na stronie internetowej www.ika.com.

Naprawa
Do naprawy prosimy przesytac tylko urzadzenia czyste i nie zawiera-

jace substancji zagrazajacych zdrowiu.
W tym celu nalezy zaméwic¢ w firmie IKA formularz ,Zaswiadczenie o braku
zastrzezen” |lub pobrac i wydrukowac formularz ze strony IKA www.ika.com.

W razie koniecznosci dokonania naprawy urzadzenie nalezy odesta¢ w orygi-
nalnym opakowaniu. Opakowania magazynowe sg niewystarczajace. Nalezy
zastosowac dodatkowo odpowiednie opakowanie transportowe.

Dane techniczne

Zasilacz z wtykiem
Wejicie

Wyjscie

Klasa ochrony

Oscylator
Napiecie robocze

Pobdr mocy w trybie normalnym
Pobdér mocy w trybie gotowosci
Pobdr mocy silnika

Naped

Zakres predkosci obrotowej

Ustawianie predkosci obrotowej
Wskaznik predkosci obrotowej
Skok oscylacyjny

Ruch wstrzasowy

Dopuszczalny czas wiaczenia
Tryb sekundowy licznika czasu
Tryb minutowy

Wskazanie licznika czasu
Dopuszcz. temperatura otoczenia
Dop. wilgotnos$¢ wzgledna

Stopien ochrony wg DIN EN 60529

Stopien zanieczyszczenia
Kategoria przepieciowa
Ztacze

Hz
VDC

<
£5535

m

mm

100 ... 240
0,8
50/60

24

24 (Limited power source, ogra
niczone zrédto zasilania)

2 (podwajna izolacja) O]

24

800

20

2

8

Silnik EC

0/100 ... 3000
ustawiany w krokach co 10 jednostek
Pokretto z przodu
cyfrowy

4,5

poziomy, kolisty
100
15..59min59s
1 min ... 59 h 59 min
cyfrowe

+5 ... +40

80

IP 21

2

I

RS 232



Zastosowanie urzadzenia nad

punktem zerowym normalnym m maks. 2000
Wymiary (szer. x gt. x wys.) mm 148 x 205 x 63
bez nasadki

Masa bez tadunku kg 3,16

Maks. tadunek z nasadka kg 0,5

Prawo do wprowadzania zmian technicznych zastrzezone!

Gwarancja

Zgodnie z warunkami sprzedazy i dostaw IKA okres gwarancji wynosi 24 mie-
siecy. W przypadku roszczen gwarancyjnych nalezy zwrdcic sie do sprzedawcy
lub przestac urzadzenie bezposrednio do naszego zaktadu, dotaczajac fakture
otrzymana podczas dostawy i podajac powody reklamacji. Koszty transportu
w takim przypadku pokrywa uzytkownik.

Gwarancja nie obejmuje czesci zuzywajacych sie ani bteddw, ktére wynikaja
z nieprawidtowego uzytkowania oraz niedostatecznej pielegnacji i konserwa-
cji, niezgodnej ze wskazéwkami w instrukgji eksploatacji.
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Uygunluk beyani

Yegane sorumlulugumuz altinda, bu Urinun 2014/35/EU, 2006/42/EC,
2014/30/EU ve 2011/65/EU dlzenlemelerine uygun oldugunu ve EN 61010-1,
-2-051, EN 61326-1, EN 60529 ve EN ISO 12100 standartlarina ve standartlas-
tinlmis belgelerine uydugunu beyan ederiz.

Uyari sembolleri

Kacinilmadig takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol

TEHLIKE acacak (oldukca) tehlikeli bir duruma isaret eder.

/\ UYARI

/\ DIiKKAT
A\ BiLGi

DiKKAT

Kaginilmadigi takdirde agir yaralanma ve can kaybina yol acabi-
lecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumun oldugunu gosterir.

Kacinilmadigi takdirde yaralanmaya yol acabilecek po-
tansiyel olarak tehlikeli bir durumun oldugunu gosterir.

Kacinilmadigr takdirde ekipman hasarina yol agabilecek
uygulamalari gosterir.

Parmak/el ezilme riskini belirtir.

Giivenlik talimatlar

Kendi gtvenliginiz icin

- Cihazi baslatmadan 6nce kullanma talimatlarinin tamamini okuyun
ve givenlik talimatlarina uyun.

« Kullanma talimatlarini herkesin erisebilecegi bir yerde saklayin.

« Cihazla sadece egitim almis personelin galistigindan emin olun.

« GUvenlik talimatlarina, ana esaslara, isci sagligi ve glvenligi dizenlemelerine
ve kaza onleme duzenlemelerine uyun.

islenecek ortamin tehlike kategorisine uygun kisi-
sel koruma ekipmanlarimizi giyin. Aksi takdirde
asagidaki riskler mevcuttur:
- sIvI sicramasi
- firlayan parcalar

- viicudun béliimlerinin, sacin, giysilerin ve miice-
vheratin makineye sikismasi.

» Manuel olarak calistirirken el/kol vibrasyonunu minimum seviyede tutun
(Yonerge 2002/44/EQ):
- Numune kabini mimkin oldugunca dikey sekilde tutun.
- Sadece karistirma sureci icin gerekli olan minimum basinci uygulayin.
- Cok sayida numune oldugu zaman birden fazla numune icin ekler kullanin.
- Cihazi genis bir alanda engebesiz, kaymaz, yanmaz, dengeli, temiz ve kuru
bir yuzeye kurun.
» Cihazin ayaklarinin temiz ve hasarsiz olmasi gerekir.

- Cihazi baslatmadan 6nce diisiik bir devre ayarlay-
& Ll in. Devri asamali olarak artirin.
- Cihazin titreme hareketi artarsa (rezonans), devri distrun veya olabildigince
cabuk sekilde kritik fazi gecin.
- Asagidaki durumlarda devri diistirin
- yuksek devir nedeniyle ortam kaptan disari sigriyorsa

- cihaz sorunsuz sekilde calismiyorsa
- cihaz dinamik kuvvetler nedeniyle yerinden oynamaya basliyorsa.

- . ' S . iski.
é\ DIKKAT Dikkat! Ekleri degistirirken ezilme riski




« Aksesuarlari ve kaplari yerinde sikica sabitleyin, aksi takdirde sallanan kaplar
hasar gorebilir veya disari ¢ikabilir.

« Her kullanimdan 6nce cihazda ve aksesuarlarda herhangi bir hasar olup
olmadigini kontrol edin. Hasarli bilesenleri kullanmayin.

- Sallanan tek bir kabi merkeze ve sallanan ¢ok sayida kabi esit sekilde yayila-
cak sekilde yerlestirin.

« Keskin kenarli kaplar eklerde asinma dokuntulerine neden olur.

TEHLIKE

« Biyolojik veya mikrobiyolojik ortamlarla ¢alismayin.

« Yalnizca islem sirasinda olusan ekstra enerjiyle tehlikeli bir reaksiyona gir-
meyecek ortamlari isleme tabi tutun. Bu, isik irradyasyonu gibi baska yollarla
Uretilen her tUr ekstra enerji icin de gecerlidir.

TEHLIKE

« GUvenli calisma ancak "Aksesuarlar” bolimuinde anlatilan aksesuarlar kul-
lanildiginda garanti edilmektedir.

- Baglanti aksesuarlarini takmadan 6nce mutlaka fisi prizden cikarin.

» GUg kaynagi kesildikten sonra cihaz, otomatik olarak yeniden baslatimaz.

« Cihaz kullanim halindeyken isinabilir.

Asagidaki risklerden kacinin
- yanici materyaller
- mekanik titreme giicii sonucunda cam kirilmasi

Cihazi patlayici ortamlarda, tehlikeli maddelerle
birlikte veya su altinda kullanmayin.

Ekipmanin korunmasi icin

« Ad plakasinin ustinde yazan gerilim, ana sebeke gerilimine uygun olmalidir.
« Cihaz sadece, orijinal soketli gli¢ kaynadr unitesiyle calistinimalidir.

- Cihazi ve aksesuarlar ¢arpma ve darbelerden koruyun.

« Cihaz yalnizca uzmanlar tarafindan acilabilir.

Ambalajdan cikarma

Ambalajdan cikarma

- Lutfen cihazi ambalajindan ézenle cikarin

- Herhangi bir hasar durumunda, derhal bir durum raporu gonderilmelidir
(posta, demiryolu veya kargo ile)

Teslimat kapsami

- MS 3 control

- GUg kaynagi

- Standart ek MS 3.1

- Evrensel ek MS 3.3

- Tek elle takma MS 1.21

- Mikrotitre eki MS 3.4
- Test borusunun takilmasi MS 1.32
- Kullanma talimatlari

Dogru kullanim

Kullanim

» Swilarin karistirilmast icin
- Tekli test borulari icin dokunmatik mod
- Tek ya da ¢ok sayida kap icin strekli mod

Kullanim yelpazesi

Arastirma, egitim, sanayi veya endustri alanlarinda i¢ mekanda laboratuvar
benzeri ortam.

Kullanicinin glvenligi asagidaki durumlarda garanti edilemez:

- Cihaz Uretici tarafindan tedarik veya tavsiye edilmemis olan aksesuarlarla birlikte
kullaniliyorsa.

- Cihaz ureticinin belirledigi sartlara uygun olmayan veya aykiri sekilde kullanili-
yorsa.

- Cihaz veya basili devre karti Uguinct sahislarca tadil edilirse.



Devreye alma
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5.1 Zamanlayicy!

Ayarlama / =

Zamanlayici Mod Zamanlayici dk:sn
Ayarini Degistir
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Aksesuarlar

Eklerin olasi kullanimlari ve izin verilen hiz araliklari:

Adi Aciklamasi Kimlik No. | Dokunmatik modu | Siirekli mod Devir araligi (dev/dk) Mod
MS 3.1 - 50 mm'ye kadar olan test boru- | 3426300 X - 0/100 ... 3000 AveB
Standart ek lari ve klgUk kaplar icin - X 0/100 ... 1300 A

- X 0/100 ... 3000 B

MS 3.3 - Farkli plastik kopUk parcalar icin | 3426600 - X 0/100 ... 1300 A

Evrensel ek 0/100 ... 3000 B
s, MS 3.4 - Bir mikrotitre plakasi icin 3426400 - X 0/100 ... 1300 A

Mikrotitre eki

MS 3.5 - Bir 96 PCR plakasi igin 3428000 - X 0/100 ... 1300 A

PCR-Plaka eki

MS 3.51 - PCR-Plaka ekine takmak icin 3428700 - X 0/100 ... 1300 A

PCR-Plaka parcasi

MS 1.21 - Evrensel eke takmak igin L001540 - X 0/100 ... 1300 A

Tek elle takma 0/100 ... 3000 B

MS 1.30 - Evrensel eke takmak icin 25005776 - X 0/100 ... 1300 A

Test borusunun - @ 6 mm'lik 24 boru icin

takilmasi

MS 1.31 - Evrensel eke takmak icin L001840 - X 0/100 ... 1300 A

Test borusunun - @ 10 mm'lik 14 test borusu icin

takilmasi

MS 1.32 - Evrensel eke takmak icin L001850 - X 0/100 ... 1300 A

Test borusunun - 2 12 mm'lik 6 test borusu icin

takilmasi

MS 1.33 - Evrensel eke takmak icin L001860 - X 0/100 ... 1300 A

Test borusunun - @ 16 mm'lik 4 test borusu icin

takilmasi

MS 1.34 - Evrensel eke takmak icin L001830 - X 0/100 ... 1300 A

Test borusunun
takilmasi

Istediginiz gibi delikler agablirsiniz




Eklerin degistirilmesi

MS 3.1

MS 3.3
MS 3.4

Ek parcalarin kullanilimasi

7N\

Diger aksesuarlar

- Bilgisayar 1.2

- Bilgisayar 2.1

« labworldsoft®, sturiim 5.0 ve Uzeri

+ Adaptor
+ Analog kablosu
* Yazilim

Arayiiz ve cikis

Cihaz, arkasinda yer alan 9 pimli SUB-D konektoriyle donatiimistir.

Seri arayiiz RS 232 C

Soketin seri tahsisi, bir bilgisayar ve 5.0 ve sonrasindaki stirimlerden itibaren
labworldsoft® gibi uygun bir uygulama programi vasitasiyla cihazi harici olarak
kontrol etmek icin kullanilabilir.

RS 232 C seri arayiiziiniin yapilandirmasi

« Laboratuvar cihaziyla otomasyon sistemi arasindaki ara-
yuz hattinin islevi, DIN 66020 1. BSlum uyarinca RS 232
C Standardinda belirtilen sinyallerden secilmistir. Sinyallerin
tahsisi icin [Utfen resimlere bakin. D

+ RS 232 C standard, araylzlerin elektronik ozellikleri ve
sinyal durumlarinin DIN 66259 Bolim 1'e gdre atanmasi
icin gegerlidir.

« lletim prosediirii: Baslatma-durdurma modunda asenkron
karakter iletimi

« lletim tard: tam ¢ift yonlu

+ Karakter formati: Baslatma-durdurma modu icin DIN 66022 kapsamindaki veri
bigimine gore karakter olusturma. 1 baslatma biti; 7 karakter biti; 1 eglik biti (esit);
1 durdurma biti.

« iletim hizi: 9600 Bit/sn

« Veri akisi konrolu: hayir

RxD

Talimat Dizilimi

Burada asagidakiler gegerlidir:

+ Komutlar genellikle islemciden (ana) laboratuar cihazina (bagiml) génderilir.

« Laboratuar cihazi yalnizca islemcinin talebini génderir. Hata kodlari bile labo-
ratuar cihazindan islemciye kendiliginden iletilemez (otomatik sistem).

+ Komutlar ve parametrelerin yani sira ardisik parametreler de en az bir bosluk-
la ayrilmalidir. (Kod: hex 0x20)

« Parametreler ve verilerin yani sira her yanit da dahil olmak tzere her bagimsiz
talimat, CR LF (Kod: hex 0xOD ve 0x0A) ile tamamlanir ve maksimum 80
karakter uzunlugunda olabilir.

« Bir kayar nokta sayisindaki ondalik ayirici noktadir (Kod: hex 0x2E).



Yukaridaki ifadeler blyik 6lcide NAMUR Dernegi'nin 6nerileriyle uyumludur.
(Laboratuar-MSR bagimsiz Unitelerine analog ve dijital sinyal iletimi icin elektrik
fisi baglantilarinin tasarimi igin NAMUR tavsiyeleri. Rev. 1.1)

NAMUR Talimatlarina Genel Bakis

Kisaltmalar:

X,y = numaralandirma parametresi (tam say!)

M = degisken degeri, tam sayi

n = degisken degeri, kayar nokta sayisi

Haberlesme laboratuan cihazi - Bilgisayar

Laboratuar cihazinin ve bilgisayarin haberlesmesi, IKA tarafindan saglanan asa-
gidaki adaptor ve kablolar gerektirir.

Bilgisayar 2.1 Kablosu
Bu kablo, 9 pimli konektoru bir bilgisayara baglamak icin gereklidir.

Bilgisayar 1.2 Adaptori
Bu adaptor, 9 pimli konektort 8 yollu seri arayuzlne (25 pimli fis) baglamak

Calisma sirasinda herhangi bir ariza ekranda bir hata mesajiyla

X =4 devir
‘ : icin gereklidir.
NAMUR talimati ISLEV Ekran ek
IN_PV_X X=4 | Gercek degerin okunmasi
OUT_SP_Xn X=4 | Gercek degeri, ayarlanan Ust hiz limi-
tinin maksimumuna kadar n olarak Hata kodu
ayarlama
IN_SP_X X=4 | Ayarlanan nominal degerin okun-
mas| tanimlanacaktir.
START_X X=4 | Cihazin baslatiimasi (Uzak) islevi Remote
STOP_X X=4 | Cihaz islevinin kapatilmasi. OUT_ Remote I
SP_X ile ayarlanan degiskenler ""
muhafaza edilir.
RESET X=4 | Cihaz islevinin kapatilmasi
STATUS D&rum ekrani Bu tip durumlarda sunlar gerceklestirin:
;* ?;?833 - GU¢ kaynaginin baglantisini kesin

*0: arizasiz manuel calisma
*1: otomatik calisma Baslat

(arizasiz)

*2: otomatik calisma Durdur
(arizasiz)

<0: hata kodu: (-1)

-3: Er3

-83: yanlis parite

-84: bilinmeyen talimat

-85: yanlis talimat sekansi

-86: gegersiz nominal deger

-87: yeterli olmayan depolama alani

- Duzeltici tedbirleri uygulayin
- Cihazi yeniden baglatin

Hata kodu | Nedeni Etkisi Duzeltme
Er3 - Calkalama tabelasinin hare- | Motor Cihazi kapatin
keti engellenir blokaji
- Dahili hata

Burada agiklanan eylemlerle ariza giderilemiyorsa ya da bagka bir hata kodu
gorlntuleniyorsa, asagidakilerden birini yapin:

- Servis departmaniyla irtibata gecin

- Cihazi tamire génderin, arizanin kisa bir agiklamasini ekleyin.



Bakim

Cihaz bakim gerektirmez.

_,% @ Temizlik icin cihazin fisini cekin!

IKA cihazlarini temizlemek icin sadece IKA tarafindan onaylanmis temizlik

maddelerini kullanin: su iceren yizeyde aktif madde / izopropil alkol.

- Cihazlari temizlerken koruyucu eldiven takin.

- Elektrikli cihazlar temizlik amaciyla temizleyici maddelerin icine yerlestirile-
mez.

- Temizlik sirasinda cihaza nem girmesine izin vermeyin.

- Temizlik veya dekontaminasyon icin tavsiye edilen yéntem disinda bir yon-
tem kullanmadan 6nce, kullanici bu yéntemin cihazi bozup bozmayacagini
IKA ile netlestirmelidir.

Yedek parca siparisi
Yedek parca siparisi verirken litfen su bilgileri temin edin:

- Makine tipi

- Uretim numarasl, bkz. tip plakasi

- Yedek parcanin drin numarasi ve tanimi icin bkz. www.ika.com yedek
parcalar semasi ve yedek parcalar listesi.

Tamir

Liitfen yalnizca temizlenmis ve saglik tehlikesine yol acabilecek mal-
zemelerden arindinlmis cihazlan tamir icin gonderin.

Bunun icin, IKA'dan temin edebileceginiz veya IKA'nin www.ika.com web site-
sinden indirip yazdirabileceginiz “uyumluluk sertifikasi” formunu kullanin.
Tamir gerektirdigi takdirde cihazinizi orijinal ambalajinda iade edin. Cihaz
gonderilirken depolama ambalaji yeterli olmaz, uygun nakliye ambalajini da
kullanmalisiniz.

Teknik veriler

Gii¢ kaynagi
Giris

Cikis
Koruma sinifi

Kanstirici
Calisma gerilimi

Guc tiketimi, normal calistirma
Gl tuketimi, bekleme modunda
calistirma

Motor ¢ikis glict

Surucu

Devir araligi

Hiz ayari

Hiz ekrani

Calkalama darbesi

Titresim hareketi

izin verilen calistirma sresi

Zamanlayicl modu saniye
mod dakika

Zamanlayici ekrani

izin verilen ortam sicakligi

izin verilen bagil nem

DIN EN 60529'a uygun koruma tipi

Kirlenme seviyesi

Asirt gerilim kategorisi

Yer irtifasinda calisma

Araylz

Hz
Vdc

Vdc

ss =3

%

°C
%

100 ... 240

0,8

50/60

24

24 (Sinirh gug kaynagr)
2 (cift yalitiml) [O]

24
800
20

2

8

EC - motor

0/100 ... 3000

on adimda ayarlanabilir
cihazin énlndeki
déner diigme

dijital

4,5

yatay, dairesel

100

1sn...59 dk 59 sn
1 dk ... 59 sa 59 dk
dijital

+5 ... +40

80

IP 21

2

I

maksimum 2000
RS 232



Toplam boyutlar Gx D x Y mm 148 x 205 x 63
ek olmadan

Desteklenen yuk olmadan agirlk kg 3,16
Ek dahil olmak uzere desteklenen
maks. yik kg 0,5

Teknik degisikliklere tabidir!

Garanti

Garanti stresi, IKA garanti kosullari uyarinca 24 aydir. Garanti kapsamindaki
istemleriniz icin lutfen yerel bayiinize bagvurun. Talebinizin nedenlerini belirte-
rek teslimat faturasiyla beraber makineyi dogrudan tesislerimize de géndere-
bilirsiniz. Génderi masraflari tarafiniza aittir.

Garanti aginan pargalari kapsamaz; cihazin uygun olmayan sekilde kullanimin-
dan, yeterli 6zenin gosteriimemesinden ve bu kullanim kilavuzundaki talimat-
lara uygun sekilde bakim gerceklestiriimemesinden kaynaklanan arizalar da
garanti kapsaminda degildir.
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